
 

 

CURRICULUM  VITAE 
 

DATI DI RICONOSCIMENTO 
 

 Cognome:  ZARRA 

 Nome:  CHIARA 
 

TITOLI DI STUDIO CONSEGUITI 
 

 

• Iscrizione all'Albo Professionale degli Ingegneri della Provincia dell'Aquila dal 01.03.2001, con 

matricola n. 001601. 

• Esame di Stato per l’abilitazione all’esercizio della professione di Ingegnere, superato in data 

11.01.2001. 

 

• Laurea: LAUREA IN INGEGNERIA CIVILE (orientamento infrastrutture) conseguita in data 

20.07.2000, presso la FACOLTA’ DI INGEGNERIA dell’UNIVERSITA’ degli STUDI di 

L’AQUILA, con la votazione di 102/110. 

 

• Diploma di scuola superiore: DIPLOMA DI MATURITA’ MAGISTRALE, conseguito nell’anno 

scolastico 1991/1992 presso l’ISTITUTO “VITTORIO EMANUELE II” di L’AQUILA (AQ), 

con la votazione di 60/60. 

 
CONOSCENZE ACQUISITE ED ESPERIENZE LAVORATIVE 

 
FORMAZIONE 
 

• Conoscenza buona della lingua inglese. 
 

• Utilizzo strumenti informatici:      Sistema operativo Windows 

Sistema operativo MacOS 

Programmi di analisi strutturale (SAP90, SAP2000, 

CIVIL SOFT, ProSap) 

Programmi di verifica delle strutture in muratura (POR) 

Software di disegno (AUTOCAD, CATIA) 

Software di redazione di Piani di Sicurezza (Certus ACCA) 

Software di redazione di computi metrici estimativi (Primus 

ACCA) 

• Partecipazione con attestato di frequenza alle "Giornate di studio in materia di sicurezza", a cura 

di LNGS Assergi 20-21 febbraio 2002 (2 giorni). 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza del Corso di Prevenzione Incendi (Art.5 D.M. 25 

Marzo 1985), a cura di Ordine Ingegneri AQ L’Aquila 24 Maggio 2002 (90 ore). 

 

• Corso con attestato sull’utilizzo dei sistemi di sollevamento organizzato dal Servizio Impianti 

Generali dei LNGS: "Addetti ai carrelli elevatori" 30 maggio 2002 (1 giorno). 

 

• Corso di formazione con attestato sulle "Tecniche criogeniche", organizzato dalla Divisione 

Tecnica dei LNGS, maggio 2006 (16 ore). 

 

• Attestato di partecipazione al corso di lingua inglese durata 30 ore livello iniziale 1,0 – livello 

finale 1,3 livello CEF A2+, L’Aquila 14 maggio 2008 

 



 

 

•  Partecipazione con attestato al convegno "Nuovo testo unico sulla sicurezza nei luoghi di lavoro 

D.Lgs. n.81 del 9 aprile 2008” a cura di Ordine Ingegneri AQ L'Aquila 31 luglio 2008. 

 

• Corso di formazione con attestato per l’utilizzo del software di modellazione 3D CATIA: 

"Mechanical Design Fundamentals" a cura di Iperelle, 4-6 agosto 2008 (3 giorni). 

 

• Corso di formazione con attestato per la progettazione di parti e assiemi meccanici, con relativa 

messa in tavola, tramite il software CATIA V5: "Plant design" a cura di Iperelle, 11-12 agosto 

2008 (2 giorni). 

 

•  Partecipazione con attestato di frequenza al Convegno "Il nuovo Regolamento di attuazione del 

Codice dei Contratti Pubblici: le novità per i lavori, servizi tecnici, forniture e servizi" (Pescara, 

25 novembre 2010) a cura di Maggioli Editore (8 ore). 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al Corso di formazione “Il Direttore dei Lavori e le 

funzioni del CSE”, a cura di Informa, Assergi 22 febbraio 2011 (1 giorno). 

 

• Partecipazione con attestato al corso "Il Regolamento di attuazione del Codice dei Contratti 

Pubblici" a cura di Informa, Assergi 4 maggio 2011 (1 giorno). 

 

• Attestato di partecipazione al corso di lingua inglese durata 40 ore Level C1 Advanced, 

L’Aquila maggio 2011 a cura di British Institute. 

 

• Partecipazione con attestato al corso “Presentare un progetto di successo ai bandi ERC 

(programma IDEAS) e FIRB” a cura di INFN, 1-2 dicembre 2011. 

 

• Partecipazione all’Incontro Tecnico dal titolo: “Controlli dei materiali da costruzione e prove in 

sito secondo il D.M. 14/01/2008 e la C.M. 617” a cura di Tecnometer con il patrocinio 

dell’Ordine degli Ingegneri AQ, 30 gennaio 2013. 

 

• Attestato di frequenza e profitto “Corso di aggiornamento Coordinatori per la Sicurezza per la 

Progettazione e per l’Esecuzione dei Lavori nei Cantieri Temporanei o Mobili” a cura di 

FederFormatori in collaborazione con Unione Professionisti, 1 Luglio 2013 (40 ore). 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al Corso di aggiornamento in materia contrattuale: 

“Gestione delle gare sul sistema AVCPass” – a cura di Media Consult, Frascati 14 Novembre 

2014.  

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al Corso di aggiornamento in materia contrattuale: “La 

verifica dei requisiti con il nuovo sistema AVCPass 2.1: applicazioni operative, problemi e 

soluzioni”, Assergi 26 Novembre 2014 a cura di Media Consult (7 ore).  

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al Corso: “Fondi Strutturali nella programmazione 

2014-2020 e assetto organizzativo del sistema di gestione e di controllo”, a cura di Media 

Consult, Assergi 2-4 febbraio 2015 (3 giorni).  

 

• Partecipazione al Corso: “Tecniche di rinforzo strutturale di edifici con materiali compositi”, 

evento organizzato dall’Ordine degli Ingegneri della Provincia dell’Aquila - L’Aquila 26 

febbraio 2015.  

 



 

 

• Partecipazione al Corso: “Aggiornamento normativo sulle procedure disciplinate dal codice dei 

contratti pubblici e sulle modalità operative per l'utilizzo del sistema AVCPass”, modalità 

streaming Assergi 20-21 Aprile 2015. 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al Seminario: “Il Sistema Codice Unico di Progetto 

(CUP) e Monitoraggio Investimenti Pubblici (MIP)”, a cura di INFN, LNF 23 Giugno 2015 (1 

giorno).  

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al corso: Sicurezza e impresa - corso di 

aggiornamento di cui all’allegato XIV del D.lgs 81/08, a cura di Ordine Ingegneri AQ, 

L’Aquila 14 Giugno 2016 (8 ore).  

• Partecipazione al corso: “Gli affidamenti di importo inferiore alla soglia di rilevanza 

comunitaria nel nuovo codice dei contratti pubblici (d.lgs. n. 50/2016)” a cura di INFN – 

Napoli 4-5 ottobre 2016. 

• Partecipazione al Seminario: “Strutture Miste in Acciaio-Calcestruzzo” a cura di Ordine 

Ingegneri AQ – 1 Dicembre 2016 (3 ore). 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al corso: Attività di Istruzione PRO_SAP Base, a cura 

di 2S.i. Software e servizi per l’ingegneria, L’Aquila Novembre 2016 (8 ore) 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al corso: Attività di Istruzione PRO_SAP Avanzata, a 

cura di 2S.i. Software e servizi per l’ingegneria, L’Aquila Aprile 2017 (8 ore) 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al corso: Anticorruzione - Intermedio, L’Aquila 

Aprile 2017 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al corso di formazione: “Progettazione di Costruzioni 

in Acciaio” a cura dell’Ordine degli Ingegneri della Provincia dell’Aquila (32 ore) 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al corso di formazione: “Il BIM in pratica: cos'è e 

come si lavora  approfondimenti teorici e normativi sul BIM ed esempi pratici con l'ausilio di 

software (BIM Authoring e BIM tools) e piattaforme collaborative” a cura di Acca Software  (2 

ore) – 10 Maggio 2018 

 

• Partecipazione con attestato di frequenza al corso di formazione: “BIM e calcolo strutturale 

come cambia il calcolo delle strutture con le NTC 2018, classificazione sismica e nuova 

tecnologia BIM” a cura di Acca Software (2 ore) – 10 Maggio 2018 

 

• Da settembre 2001 a luglio 2003: Borsa di studio biennale per ingegneri tecnologi, presso i 

LNGS dell’INFN, con il seguente tema: “Sviluppo di un sistema di sicurezza in continuo per le 

sale sperimentali dei Laboratori del Gran Sasso e per le installazioni scientifiche in esse 

presenti”. Nell’ambito della borsa di studio, la sottoscritta ha collaborato all’implementazione 

di un Sistema di Gestione Ambientale secondo la Norma Europea UNI ISO 14001. 

Inoltre la sottoscritta ha elaborato per conto del Servizio Impianti Generali dei LNGS progetti 

preliminari e definitivi di strutture reticolari di sostegno in acciaio e ha partecipato quale 

membro di commissione di gara all'affidamento dei lavori per la manutenzione straordinaria 

dell'impianto di aspirazione della sala C dei LNGS. 

 

 
ESPERIENZE LAVORATIVE 



 

 

 

• Dal 1 ottobre 2018: 

 

Contratto di lavoro dipendente a tempo indeterminato con profilo di Tecnologo III livello 

professionale 

 

• Dal 1 febbraio 2015 al 30 settembre 2018: 

 

Contratto di lavoro dipendente a tempo determinato ai sensi dell'art. 36 comma 2 del D.Lvo 30 

marzo 2001 n.165 con profilo di Tecnologo III livello professionale. 

 

• Dal 1 febbraio 2010 al 31 gennaio 2015: 

Contratto di lavoro dipendente a tempo determinato ai sensi dell'art. 23 del DPR 12 febbraio 

1991 n. 171 con profilo di Tecnologo III livello professionale. 

 

• Da luglio 2009 a dicembre 2009:  

Contratto d’opera ai sensi dell’art. 2222. con l’incarico: “Supporto esperimenti CUORE e 

WARP e relativi impianti”. 

 

• Da gennaio 2009 a giugno 2009: 

Contratto d’opera ai sensi dell’art. 2222. con l’incarico: “Collaborazione esperimenti CUORE e 

WARP”. 

 

• Da dicembre 2007 a dicembre 2008: 

Assegno di ricerca per tecnologi, presso i LNGS dell’INFN, con il tema: “Ottimizzazione delle 

strutture e infrastrutture dell’esperimento CUORE”. 

 

• Da aprile 2005 ad aprile 2007: 

Assegno di ricerca per tecnologi, presso i LNGS dell’INFN, con il tema: “Supporto al disegno 

e alla progettazione di strutture e infrastrutture al servizio dell’esperimento CUORE”. 

 

• Da maggio 2001 ad agosto 2001: 

Collaborazione con la ditta TENSITER Centro (Nucleo Industriale di Bazzano AQ), azienda 

produttrice di manufatti prefabbricati in c.a., nel campo delle infrastrutture (muri di sostegno, 

sottopassaggi, cunicoli ferroviari e stradali). 

 

•  Da dicembre 2000 a settembre 2001: 

Esperienza lavorativa presso studio di Ingegneria Strutturale a L’Aquila, in cui la sottoscritta ha 

svolto lavoro di calcolo e disegno di strutture in cemento armato e in acciaio per civile 

abitazione e di pubblico utilizzo, nonché di piccole strutture di sostegno. 

 

•  Da settembre 2000 a dicembre 2000: 

Esperienza lavorativa in qualità di Collaboratore Tecnico, presso la Divisione Tecnica - 

Servizio Impianti Generali dei LNGS dell’I.N.F.N. in Assergi (AQ). 
 

 



 

 

CONCORSI ED ABILITAZIONI 
 

• Dicembre 2014: la sottoscritta è risultata vincitrice e prima nella graduatoria del concorso per 

titoli e colloquio per profilo di tecnologo di III livello per attività di progettazione, 

realizzazione, installazione e gestione di strutture ed impianti a servizio di apparati sperimentali 

nei laboratori sotterranei. 
 

• Luglio 2012: la sottoscritta è risultata prima nella graduatoria della lista di idonei per 

l’inquadramento di Tecnologo per la selezione di personale del Consorzio Laboratorio Nicola 

Cabibbo. 
 

• Aprile 2009: la sottoscritta è rientrata nella graduatoria degli idonei della selezione di personale 

tecnologo di III livello da assumere con contratto a tempo indeterminato, bando n. 7N/T3/STR. 
 

• Attestato di "Coordinatore per la progettazione e coordinatore per l'esecuzione dei lavori" (art. 

10 D.Lgs. 14.08.96 n. 494) (Sicurezza del Lavoro nel Settore Edile). Aggiornamento anno 2013 
 

• Iscrizione negli elenchi del Ministero dell’Interno Legge 818 del 1984: abilitazione 

“Prevenzione Incendi”. 

 
INCARICHI PROFESSIONALI E RUOLI DI RESPONSABILITA’ 

 

• Come libero professionista, la sottoscritta ha svolto i seguenti incarichi: 

 

− Progettazione esecutiva e Direzione Lavori dell’edificio Control Room per l’esperimento 

CUORE dei LNGS (importo dei lavori 200.000 €). 

− Coordinamento per la sicurezza in fase di esecuzione per i lavori di manutenzione straordinaria 

reti in fibra ottica dei laboratori sotterranei dei LNGS (importo dei lavori 20.000 €) anno 2006. 

− Coordinamento per la sicurezza in fase di esecuzione per i lavori di manutenzione straordinaria 

del top dell’esperimento OPERA dei LNGS (importo dei lavori 30.000 €) anno 2006. 

− Coordinamento per la sicurezza in fase di esecuzione per i lavori di realizzazione dell’edificio 

Control Room per l’esperimento CUORE dei LNGS (importo dei lavori 200.000 €) anno 2006. 

− Progettazione definitiva ed esecutiva dell'intervento di riparazione danni e rafforzamento locale 

dell'edificio "Hall di Montaggio" presso i laboratori esterni dei LNGS anno 2010. 

− Incarico professionale di natura solidale a titolo completamente gratuito di Direttore dei Lavori 

per l’ampliamento di un asilo nido comunale sito in L’Aquila – Via Ficara Lotto 14 – 

Conferimento dell’incarico da parte del Committente dei Lavori Fondazione Danilo D’Antimo. 

 

• In qualità di dipendente dei LNGS, la sottoscritta ha svolto i seguenti incarichi: 

 

- Incarico prot. AOO LNGS-2016-0000938 del 23/06/2016 nomina Coordinatore della 

sicurezza in fase di progettazione e di esecuzione nei lavori di manutenzione straordinaria 

canale di ventilazione in direzione L’Aquila nella galleria autostradale del Gran Sasso 

- Incarico prot. n. 1330 del 02/05/2013 nomina Direttore dei Lavori di adeguamento alla 

normativa antincendio di alcuni edifici dei laboratori esterni dei LNGS 

- Incarico prot. n. 1651 del 23/05/2013 nomina Direttore dei Lavori di manutenzione della 

struttura dell’esperimento WARP dei laboratori sotterranei dei LNGS 

- Incarico prot. n. 3585 del 03/12/2014 nomina RUP nelle fasi di progettazione, affidamento 

ed esecuzione della fornitura e posa in opera di una Camera Pulita con relativi impianti 

tecnologici e di sicurezza nell’ambito del progetto premiale Ermes World presso i laboratori 

esterni dei LNGS 

- Incarico prot. n. 3296 del 18/11/2013 nomina RUP nelle fasi di progettazione, affidamento 



 

 

ed esecuzione dei lavori di manutenzione straordinaria di una porzione dell’edificio Lab1 

nell’ambito del progetto premiale Ermes World presso i laboratori esterni dei LNGS 

- Incarico AOO LNGS-2016-0000961 del 01/07/2016 nomina Progettazione esecutiva 

Building Control Room esperimento LUNAMV 

- Incarico del 01/01/2015 nomina RUP per lo svolgimento di analisi di mercato finalizzate alla 

stipula di contratti in economia per forniture e servizi  

- Incarico prot. n. 2389 del 05/08/2015 nomina RUP nelle fasi progettazione, affidamento ed 

esecuzione del servizio di trasporto delle attrezzature e carpenterie dell’esperimento OPERA 

- Incarico AOO LNGS-2016-0001777 del 26/10/2016 nomina RUP nelle fasi di affidamento 

ed esecuzione della fornitura di una schermatura per l’apparato Proof of Principle 

dell’esperimento SABRE dei LNGS 

- Incarico AOO LNGS-2016-0001950 del 14/11/2016 nomina RUP nelle fasi di affidamento 

ed esecuzione del servizio di fusione, formatura e fresatura di lingotti in piombo per 

l’esperimento SABRE dei LNGS 

- Incarico prot. AOO LNGS-2016-0000963 del 01/07/2016 nomina Coordinatore della 

sicurezza in fase di progettazione e di esecuzione nei lavori di manutenzione straordinaria 

dell’impianto di sicurezza per la rivelazione di presenza di fumo nei canali di ventilazione 

dei LNGS  

- Incarico prot. n. 1289 del 08/05/2015 nomina Coordinatore della sicurezza in fase di 

progettazione nei lavori di smontaggio e movimentazione delle parti meccaniche e dei 

dell’esperimento OPERA dei LNGS 

- Incarico prot. n. 2480 del 09/08/2011 nomina Assistente alla Direzione dei Lavori di  

manutenzione straordinaria del canale di ventilazione in acciaio al carbonio dei laboratori 

sotterranei dei LNGS verso la stazione di Casale San Nicola 

- Incarico prot. n. 3833 del 04/12/2009 nomina Direttore Operativo strutture ed opere 

complementari nei lavori di realizzazione di n.10 unità abitative ad uso foresteria dei LNGS 

- Incarico prot. n. 4406 del 10/12/2010 nomina Direttore dei Lavori di manutenzione 

straordinaria del Laboratorio di Chimica ed Eletronica dei LNGS 

- Incarico prot. n. 3048 del 26/12/2012 nomina Progettazione preliminare, definitiva ed 

esecutiva e Direzione dei lavori di realizzazione della Control Room per l’esperimento 

Xenon1t dei LNGS 

- Incarico prot. n. 1182 del 04/04/2011 nomina Progettazione preliminare, definitiva ed 

esecutiva e Direzione dei lavori di manutenzione degli infissi e piccoli interventi di 

carpenteria metallica per i LNGS 

- Incarico prot. n. 3643 del 22/12/2011 nomina Progettazione edile-impiantistica dei lavori di 

adeguamento dell’impianto di aspirazione delle cappe chimiche del Laboratorio di Chimica 

dei LNGS 

- Incarico prot. n. 3609 del 20/12/2011 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle 

fasi di progettazione, affidamento ed esecuzione dei lavori di realizzazione dell’impianto di 

raffreddamento dell’esperimento CUORICINO dei LNGS 

- Incarico prot. n. 2208 del 02/08/2012 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle 

fasi di progettazione, affidamento ed esecuzione del Servizio Gruisti per i LNGS 

- Incarico prot. n. 3506 del 27/11/2014 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle 

fasi di progettazione, affidamento ed esecuzione del servizio di recupero materiale di 

schermatura di neutroni 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di affidamento ed esecuzione di servizi di ingegneria e architettura finalizzati alla verifica di 

vulnerabilità sismica del Lab2 dei LNGS 



 

 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di progettazione, affidamento ed esecuzione dei lavori di manutenzione ordinaria e 

straordinaria delle carpenterie metalliche dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di progettazione, affidamento ed esecuzione dei lavori di manutenzione edile ordinaria e 

straordinaria degli edifici dei laboratori esterni dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di progettazione, affidamento ed esecuzione dei lavori di realizzazione delle partizioni in 

cartongesso per il Centro Direzionale dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di progettazione, affidamento ed esecuzione dei lavori di realizzazione delle partizioni in 

cartongesso per il Centro Direzionale dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di progettazione, affidamento ed esecuzione dei lavori di realizzazione di soletta armata in 

cemento per l’esperimento Xenon in HdM dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di progettazione, affidamento ed esecuzione dei lavori di finitura superficiale ai silicati di 

litio per pavimento industriale esperimento Xenon in HdM dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di progettazione e affidamento della fornitura di recinzioni metalliche per la HdM dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento per 

l’acquisto e il montaggio di n. 5 portoni sezionali come da prescrizioni per la stecca delle 

autorimesse ed officine dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di affidamento ed esecuzione di servizi di ingegneria e architettura finalizzati al progetto 

degli interventi di adeguamento sismico e progettazione di struttura in carpenteria metallica 

per il Lab2 dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di affidamento dei lavori di adeguamento sismico e realizzazione di struttura in carpenteria 

metallica per il Lab2 dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di affidamento ed esecuzione dei servizi di ingegneria e architettura finalizzati al 

completamento della campagna di indagini finalizzate alla verifica di vulnerabilità per il 

Lab1 dei LNGS 

- Incarico prot. n. 351 del 16/02/2018 nomina Responsabile Unico del Procedimento nelle fasi 

di affidamento ed esecuzione dei servizi professionali finalizzati allo svolgimento delle 

indagini e alla redazione della relazione geologica relativa al sito del Lab1 dei LNGS 

 

 

• Da Settembre 2013: 

 

Nell’ambito del contratto di lavoro dipendente a tempo determinato ai sensi dell'art. 23 del 

DPR 12 febbraio 1991 n. 171 con profilo di Tecnologo III livello professionale, la sottoscritta 

ha assunto l’incarico di Responsabile del Servizio Supporto Esperimenti dei LNGS. 

 

• Da Gennaio 2018: 

 



 

 

Nell’ambito del contratto di lavoro dipendente a tempo determinato ai sensi dell'art. 36 con 

profilo di Tecnologo III livello professionale, la sottoscritta ha assunto l’incarico di 

Responsabile del Servizio Edilizia dei LNGS. 

 

 
ATTIVITA’ SVOLTE E COMPETENZE ACQUISITE 
 

• Nell’ambito dell’assegno di ricerca per tecnologi da aprile 2005 ad aprile 2007, con il tema: 

“Supporto al disegno e alla progettazione di strutture e infrastrutture al servizio 

dell’esperimento CUORE”, le attività svolte sono state: 

Definizione degli spazi nella Sala sperimentale A dei Laboratori sotterranei dei LNGS, ai fini 

della realizzazione dell’esperimento CUORE, attraverso studio delle interferenze in planimetria 

e in elevazione, definizione preliminare e definitiva delle infrastrutture ed equipment di 

supporto all’attività sperimentale (edificio, scala esterna, CR, struttura sostegno criostato, 

struttura sostegno schermatura). 

A partire da ottobre 2005 la sottoscritta ha lavorato per il Servizio Supporto Esperimenti dei 

LNGS, per il quale ha svolto prevalentemente le seguenti attività: 

✓ progettazione di strutture e infrastrutture di tipo civile a supporto delle attività sperimentali 

(scala di emergenza in acciaio top esperimento OPERA, basamento in piombo schermatura 

esperimento WARP, basamento in polietilene schermatura esperimento WARP, box 

esperimento LISA) 

✓ partecipazione a Commissioni di gara (fornitura di martinetti meccanici per il sollevamento 

della schermatura in piombo dell’esperimento CUORE, fornitura e posa in opera arredi sala 

controllo ICARUS-OPERA, realizzazione scala di emergenza in acciaio esperimento 

OPERA) 

✓ ricerche di mercato finalizzate all’indizione di gara per: camera pulita esperimento WARP, 

fornitura piombo e fornitura polietilene esperimento WARP 

✓ nell’ambito del Sistema di Gestione Ambientale dei LNGS, partecipazione come team 

member al ciclo di audit interni e docenza in corsi di formazione e informazione sul SGA 

alle Ditte esterne, ai professionisti esterni e ai visitatori. 

 

• Nell’ambito dell’assegno di ricerca per tecnologi da dicembre 2007 a dicembre 2008, con il 

tema: “Ottimizzazione delle strutture e infrastrutture dell’esperimento CUORE”, le attività 

svolte sono state le seguenti: 

✓ Progettazione e verifiche di strutture e infrastrutture di tipo civile a supporto delle attività 

sperimentali (scale di emergenza in acciaio top esperimento ICARUS, pannellatura di 

contenimento sala B esperimento ICARUS, progetto esecutivo struttura in acciaio di 

sostegno esperimento WARP, progetto esecutivo scala in acciaio a servizio dell’esperimento 

WARP, verifica strutturale sismica serbatoio per liquidi criogenici per l’esperimento 

WARP, verifica strutturale dei setti in c.a. dei portoni della galleria TIR e galleria auto 

finalizzata alla stabilità strutturale a seguito di interventi invasivi sui setti) 

✓ Svolgimento di uno stage presso l’azienda ospitante CSA dell’Aquila, durante il quale la 

sottoscritta ha affrontato numerose e svariate tematiche connesse con l’installazione 

sperimentale di CUORE nella sua globalità  (Coordinamento della Sicurezza dei lavori di 

realizzazione della Control Room dell’esperimento, Valutazione dei rischi relativi all’uso 

delle infrastrutture di CUORE, Monitoraggio di parametri fondamentali di alcuni ambienti 

come Camera Pulita, Gabbia di Faraday, Gestione dei rifiuti prodotti durante le fasi di 

installazione dell’apparato e durante il normale esercizio dell’attività sperimentale). 



 

 

✓ Partecipazione a Commissioni di gara: 

1. supporto al RUP nelle pratiche di gara per l’affidamento del servizio gruisti per i LNGS; 

2. supporto al RUP per la gara per la realizzazione dell’impianto di ventilazione di 

emergenza per l’apparato ICARUS dei LNGS; 

3. supporto al RUP per la gara per i lavori di completamento dell’edificio Control Room 

dell’esperimento CUORE dei LNGS; 

4. supporto al RUP per la gara per i lavori di completamento dell’apparato ICARUS; 

✓ Cooperazione con la Collaborazione sperimentale CUORE sez. Bologna, ai fini della 

realizzazione presso i laboratori sotterranei di un locale dedicato al Working Group PSA 

della collaborazione sperimentale CUORE. 

 

• Nell’ambito del Contratto d’opera ai sensi dell’art. 2222 da gennaio 2009 a giugno 2009: con 

l’incarico: “Collaborazione esperimenti CUORE e WARP”, le attività svolte sono state le 

seguenti: 

✓ Coordinamento degli interventi per la realizzazione della schermatura in polietilene 

dell’esperimento WARP, Coordinamento degli interventi nelle opere edili e impiantistiche 

di completamento del box PSA dell’esperimento CUORE. 

✓ Supporto alla D.L. nell’intervento di realizzazione delle scale di emergenza di ICARUS, del 

setto di compartimentazione della sala sperimentale B e della scala a servizio dell’apparato 

WARP. 

✓ Partecipazione al Gruppo di Lavoro (coordinatore per la progettazione ing. G. Bucciarelli) 

per i lavori di realizzazione di una nuova linea di alimentazione in media tensione della 

cabina elettrica al nodo C dei Laboratori sotterranei e di una linea di alimentazione elettrica 

di riserva in bassa tensione dalla cabina principale dell’esperimento ICARUS nei LNGS. 

✓ Progettazione preliminare, definitiva ed esecutiva di una struttura in acciaio da realizzare 

presso il nodo C dei laboratori sotterranei del Gran Sasso, con il fine di ospitare armadi rack 

per l’elettronica dedicati al Servizio di Calcolo dei LNGS e garantire una superficie 

sufficiente per le operazioni di installazione e manutenzione dei macchinari ospitati. 

 

• Nell’ambito del Contratto d’opera ai sensi dell’art. 2222 da luglio 2009 a dicembre 2009: con 

l’incarico: “Supporto esperimenti CUORE e WARP e relativi impianti”, le attività svolte sono 

state le seguenti: 

✓ Coordinamento degli interventi nelle opere impiantistiche di sicurezza del box PSA 

dell’esperimento CUORE; 

✓ Supporto al RUP nel procedimento per l’acquisizione di un sistema di sollevamento a tre 

argani per l’esperimento CUORE dei LNGS; Supporto alla direzione lavori per le 

manutenzioni edili delle opere in carpenteria metallica leggera; Supporto alla direzione dei 

lavori per le opere edili di completamento della Control Room dell’esperimento CUORE 

✓ Perizie sugli edifici dei laboratori esterni a seguito del sisma del 6 aprile 2009 della 

Provincia dell'Aquila; 

✓ Progettazione esecutiva di struttura di sopraelevazione dell'edificio "liquefattore" presso i 

laboratori sotterranei dei LNGS; 

✓ Nomina di membro della Commissione Mensa dei LNGS. 

 

• Nell’ambito del Contratto di lavoro dipendente a tempo determinato ai sensi dell'art. 23 del 

DPR 12 febbraio 1991 n. 171 con profilo di Tecnologo III livello professionale, dal 1 febbraio 

2010 al 31 gennaio 2015, le attività svolte sono state le seguenti: 

 



 

 

✓ Incarichi professionali: Direttore Operativo delle Strutture, Assistente alla Direzione dei 

Lavori; 

✓ Incarichi di Responsabile Unico del Procedimento (RUP):  

✓ Incarichi di Direzione Lavori  

✓ Incarichi di CSP  

✓ Incarichi di Progettazione; 

✓ Incarico di Direttore Esecutivo del Contratto; 

✓ Nomina di membro della Commissione Spazi dei LNGS; 

✓ Nomina a Coordinatore del Working Group HUT all'interno della collaborazione 

internazionale sperimentale di CUORE; 

✓ Coordinamento delle attività tecnico-amministrative relative a: installazione sperimentale 

Ginger, completamento delle strutture e infrastrutture a servizio dell'esperimento CUORE: 

Camera Pulita, fornitura e posa di apparecchiature di sollevamento, redazione procedure di 

emergenza correlate alle attività sperimentali del WG PSA, studio dell'implementazione dei 

sistemi di sicurezza per il box PSA dell'esperimento CUORE; 

✓ Coordinamento delle attività correlate allo smontaggio e alle movimentazioni delle TPC 

dell’esperimento ICARUS: interfaccia tecnica LNGS-gruppi Icarus INFN-Cern 

✓ Incarico di coordinatore logistico nel Working Group “Crime Scenes” per l’evento europeo 

Sharper (anno 2014 e anno 2015) 

✓ Incarico di responsabile dell'intervento A del POR Società della Conoscenza 

✓ Redazione di: procedure di sicurezza per l’esperimento CUORE (Procedure of Procedures, 

CUORE CRYOSTAT procedures in matter of safety: opening and closing operations of the 

300K vessel (OVC), Installation Procedure for the CUORE-0 Tower under the Cryostat, 

Waste Management procedure), Relazione Tecnica sulla portata dei solai degli edifici 

multipiano dei laboratori sotterranei; Elaborati grafici per sottomissione Nulla Osta 

Prefettura per attività SOX sala C; 

✓ Disposizione di nomina a membro di commissione di gara per i lavori di manutenzione 

straordinaria della cabina elettrica di Casale San Nicola e realizzazione selettività logica lato 

MT della rete dei LNGS 

✓ Disposizione di nomina a membro di commissione esaminatrice della selezione per titoli ed 

esame-colloquio per il conferimento di n.2 borse di formazione tecnica per diplomati 

 

• Nell’ambito del Contratto di lavoro dipendente a tempo determinato ai sensi dell'art. 36 del 

DPR 12 febbraio 1991 n. 171 con profilo di Tecnologo III livello professionale, dal 1 febbraio 

2015 ad oggi, le attività svolte sono state le seguenti: 

 

✓ Incarichi professionali: CSP e CSE 

✓ Incarichi di Responsabile Unico del Procedimento (RUP) 

✓ Incarico di coordinatore logistico nel Working Group “Science, Music and Performing Arts” 

per l’evento europeo Sharper (anno 2016 e anno 2017) 

✓ Disposizioni di nomina di componente di Commissione esaminatrice: 

o selezione per l’assunzione di n. due unità di personale con contratto di lavoro a tempo 

determinato con profilo di Tecnologo di III livello presso i LNF - marzo 2016 

o selezione per l’assunzione di n. una unità di personale con contratto di lavoro a tempo 

determinato con profilo di Tecnologo di III livello presso i LNF - febbraio 2016 



 

 

o selezione per l’assunzione di n. una unità di personale con contratto di lavoro a tempo 

determinato con profilo di Collaboratore Tecnico E.R. di VI livello professionale presso i 

LNGS - settembre 2016 

o selezione per l’assunzione di n. due unità di personale con contratto di lavoro a tempo 

determinato con profilo di Collaboratore Tecnico E.R. di VI livello professionale per 

attività tecniche per la gestione e la realizzazione degli impianti criogenici e da vuoto a 

servizio delle attività sperimentali presso i LNGS - novembre 2016 

✓ Disposizione di nomina n. 4/2016 di componente della Commissione giudicatrice per 

l’affidamento della fornitura di resine e del servizio accessorio di rigenerazione di parti 

meccaniche per le macchine sperimentali del Laboratorio 3D dei LNGS - settembre 2016 

✓ Disposizione di nomina n. 14999 di componente della Commissione giudicatrice per 

l’affidamento dei lavori di manutenzione straordinaria della cabina elettrica di Casala San 

Nicola e realizzazione della selettività logica lato MT della rete dei LNGS – 6 aprile 2012 

✓ Disposizione di nomina del 09/10/2017 di componente della Commissione giudicatrice per 

l’affidamento del servizio neve e ghiaccio per i laboratori esterni dei LNGS 

✓ Disposizione di nomina n. 19893 del 26/04/2018 di componente della Commissione 

giudicatrice per l’affidamento del servizio di noleggio mezzi con conducente per i LNGS 

✓ Disposizione di nomina n. 20702 del 16/01/2019 di componente della Commissione 

giudicatrice per l’affidamento dell’incarico di progettazione definitiva ed esecutiva e del 

Coordinamento della Sicurezza in fase di progettazione per la realizzazione del complesso 

denominato EuSPARC dei LNF 

✓ Nomina di componente supplente, in rappresentanza dell’INFN, del Comitato Unico di 

Garanzia, Disposizione del Presidente INFN del 10 Luglio 2015 

 
ALTRI INCARICHI 
 

• Tutor per borsa di studio POR dal titolo: “L’isolamento sismico di edifici e strutture non 

convenzionali in ambiente sotterraneo”, presso i LNGS. 

 

• Tutor per borsa di studio POR dal titolo: “Rilievo e modellizzazione 2D e 3D di locali, edifici e 

impianti”, presso i LNGS 

 

• Tutor per borsa di studio POR dal titolo: “Tecniche criogeniche: gestione e caratterizzazione di 

sistemi criogenici e ultra criogenici”, presso i LNGS. 

 

 

PUBBLICAZIONI 
 

• Nell’ambito della Collaborazione sperimentale CUORE, la sottoscritta è stata firmataria delle 

seguenti pubblicazioni scientifiche: 

 

✓ CUORE crystal validation runs: results on radioactive contamination and extrapolation to 

CUORE background (marzo 2011); 

✓ Sensitivity of CUORE to neutrinoless double-beta decay (agosto 2011) 

 

• Dal 2007, la sottoscritta è tra i firmatari dell’Annual Report LNGS 

 

Ai sensi della Legge 196/03, autorizzo al trattamento dei dati personali. 



Ai sensi e per gli effetti delle disposizioni contenute nell'art. 46 e 47 del D.P.R. 445/2000 e 

consapevole che le dichiarazioni mendaci sono punite ai sensi del codice penale e delle leggi 

speciali in materia, dichiara sotto la propria responsabilità che quanto riportato nel presente CV 

corrisponde a verità. 

L’Aquila lì, 19/05/2021 

Chiara Zarra 
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PIER PAOLO VALENTINI  
CURRICULUM DELL’ATTIVITÀ DIDATTICA E SCIENTIFICA 
 
Dati Personali 
Data di nascita: 5 febbraio 1977 
Cittadinanza: Italiana 
Residenza: Via Tommaso Fortifiocca 50, 00179 - Roma 
Tel. cel.: +39 3204394408 
E mail: valentini@ing.uniroma2.it  
 
Qualifica ed incarichi ricoperti 
dal 2014 è Professore Associato Confermato del S.S.D. ING-IND/13 “Meccanica Applicata alle Macchine”, in servizio 
presso il Dipartimento di Ingegneria dell’Impresa “Mario Lucertini” dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”;  
 
dal 2019 è Editore Associato della rivista internazionale Mechanism and Machine Theory, edita da Elsevier; 
 
dal 2019 è membro del Presidio di Qualità e della Commissione di Riesame del Corso di Laurea/Laurea Magistrale in 
Ingegneria Medica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”; 
 
dal 2019 è membro dei valutatori del Ministero della Salute nell’ambito del progetto “Supporto tecnico-scientifico alla 
valutazione di dispositivi medici oggetto di indagine clinica e di tipologie di dispositivi medici”; 
 
dal 2019 è inserito nell'Albo dei Revisori del Ministero della Ricerca del Kazakistan per la valutazione dei progetti 
scientifici; 
 
dal 2018 è nominato dal Ministro dell’Istruzione, dell’Università e della Ricerca quale Componente del Gruppo di 
Esperti (D.M. n. 3247/Ric.) per la valutazione dei progetti ammessi alle agevolazioni ai sensi dell’Art. 14 del D.M. 
n.593/2000; 
 
dal 2014 è Membro del collegio dei docenti del Corso di Dottorato di Ricerca in Ingegneria per la Progettazione e 
Produzione Industriale dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”;  
 
dal 2012 è iscritto all’Albo dei Revisori dei progetti di ricerca e sviluppo tecnologico della Regione Lazio;  
 
dal 2004 al 2014 è stato Ricercatore Universitario di Ruolo (confermato dal 2007) del S.S.D. ING-IND/15 “Disegno e 
metodi dell’ingegneria industriale”, presso l’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”;  
 
dal 2012 al 2014 è stato Membro del collegio dei docenti del Corso di Dottorato di Ricerca in Ingegneria Industriale 
dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”; 
 
dal 2005 al 2011 è stato Membro del collegio dei docenti del Corso di Dottorato di Progettazione dei Sistemi Meccanici 
dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”; 
 
dal 2013 al 2016 è stato Associato di Ricerca presso i Laboratori Nazionali di Frascati (Roma) dell’Istituto Nazionale di 
Fisica Nucleare (INFN); 
 
dal 2011 al 2015 è stato Membro del Consiglio Direttivo dell’Associazione Nazionale Disegno di Macchine – ADM;  
 
dal 2004 al 2013 è stato Responsabile del Centro di Calcolo Didattico del Dipartimento di Ingegneria Industriale 
dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”. 
 
Abilitazioni scientifiche possedute (legge 240/2010) 
05/12/2014 Abilitazione Scientifica Nazionale per professore di Prima Fascia settore concorsuale 09/A2 – Meccanica 

Applicata alle Macchine (valida fino al 05/12/2023) 
14/10/2014 Abilitazione Scientifica Nazionale per professore di Seconda Fascia settore concorsuale 09/A3 – 

Progettazione Industriale, Costruzioni Meccaniche e Metallurgia. (valida fino al 14/10/2023) 
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Indici bibliometrici (calcolati con accesso al Database On Line Scopus – www.scopus.com – il 31 luglio 2021) 
Orcid ID: orcid.org/0000-0001-8243-8142 
Scopus Author ID: 7004566716 
Web of Science Author ID: 631058 
Documenti indicizzati presenti nel database: 104 
Citazioni totali: 1375 
h-index: 19 
 
Istruzione e formazione 
2003 Dottorato di Ricerca in Progettazione dei Sistemi Meccanici (XVI ciclo) presso l’Università degli Studi di 

Roma “Tor Vergata”.  
L’attività di ricerca ha riguardato l’approfondimento delle tematiche riguardanti le tecniche di simulazione dei sistemi 
biomeccanici mediante l’approccio multibody dynamics. La tesi sviluppata ha come titolo: “Modelli virtuali predittivi 
del comfort vibrazionale degli occupanti di autovetture”. 

2002 Vincitore di una borsa di studio NATO per un soggiorno di formazione e ricerca sul programma 
Advanced Institute on Virtual Nonlinear Multibody Systems, Czech Technical University (advisor Prof. 
M. Valasek), Praga, Repubblica Ceca. 

2001 Abilitazione all’esercizio della professione di Ingegnere 
2000 Laurea in Ingegneria Meccanica V.O. con votazione 100/100 e lode conferita presso l’Università degli 

Studi di Roma “Tor Vergata” 
La tesi numerico/sperimentale dal titolo “Analisi delle modalità di implementazione di un manichino virtuale per la 
simulazione delle dinamiche vibrazionali del sistema uomo-sedile” è stata sviluppata in collaborazione con il Centro 
Ricerche Fiat di Torino ed ha ricevuto un premio da parte dell’Associazione Tecnica dell’Automobile (ATA) come 
tesi di interesse veicolistico. La tesi ha ricevuto inoltre un premio dall’associazione Alitur come migliore tesi 
dell’anno 2000. 

 
Esperienze di Ricerca esterna all’Università e fellowship 
2013-2015 Incarico di Associazione Scientifica nell’ambito del Gruppo 1, presso i Laboratori Nazionali di Frascati 

dell’Istituto Nazionale di Fisica Nucleare (INFN) per le attività di progettazione ed ottimizzazione 
funzionale e strutturale.  

2001 Collaborazione con l’azienda ITOP s.r.l. di Palestrina (Roma) per la definizione e la progettazione 
tecnico-funzionale di un innovativo prototipo di SDTA (Schienale Dinamico a Torsione Adattabile) 
destinato a soggetti affetti da distonia muscolare. 

 
Premi e riconoscimenti scientifici 
2018 2017 Award for Outstanding Contribution in Peer Review – Elsevier, Rivista Mechanism and Machine 

Theory.  
 
Attività di Ricerca 
Brevetti ed invenzioni 
2011 Inventore del brevetto “Metodo e apparato di analisi termografica tridimensionale”, Titolare: “Università 

degli Studi di Roma Tor Vergata” n. domanda RM2011A000240 depositata il 18/05/2011, n. brevetto 
0001406058 del 06/02/2014.   

2010 Inventore del brevetto “Struttura pieghevole di supporto di un piano di appoggio di un letto”, Titolare: 
“NR Renato Nisi s.n.c.” n. domanda MI2010A001472– depositata il 03/08/2010, n. brevetto 0001401511 
del 26/07/2013.   

2008 Inventore del brevetto “Pedana provvista di dispositivi per il bloccaggio di sedie a rotelle”, Titolare: 
“Fondazione Santa Lucia Istituto di Ricovero e Cura a Carattere Scientifico” n. domanda 
RM2008A000111 – depositata il 29/02/2008, n. brevetto 0001389034 del 01/06/2011.   

 
Partecipazione a comitati scientifici ed editoriali: 
2019-oggi Editore Associato della rivista Mechanism and Machine Theory, edita da Elsevier con specifica 

competenza nelle tematiche di Meccanismi Cedevoli e Dinamica dei Sistemi Multibody. 
2004-oggi Revisore abituale per le riviste scientifiche: Computer-Aided Design (Elsevier), Institution of Mechanical 

Engineers (Part C, D and K) (SAGE), International Journal on Interactive Design and Manufacturing 
(Springer), Multibody System Dynamics (Springer), Mechanism and Machine Theory (Elsevier), 
International Journal for Numerical Methods in Engineering (Inderscience). 

2021 Membro del comitato scientifico del Multibody Dynamics Workshop 2021 - 3nd International 
Multibody Summer School, 13-17 Settembre 2021, On-line. 

2019 Membro del comitato scientifico del Multibody Dynamics Workshop 2019 - 2nd International 
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Multibody Summer School, 20-24 Maggio 2019, Parma, Italia. 
2015 Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “XXV International Conference on 

Graphic Engineering” con specifica responsabilità della sessione “Computer-Aided Design & Virtual 
Prototyping”, Donostia-San Sebastian (Spagna), 17-19 giugno 2015. 

2014-2015 Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “ECCOMAS Thematic Conference on 
Multibody Dynamics 2015” con specifica responsabilità della sessione “Formulations and Numerical 
Methods”, Barcellona (Spagna), 29 giugno-2 luglio 2015. 

2013-2014 Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “Joint Conference on Mechanical Design 
Engineering & Advanced Manufacturing” con specifica responsabilità per il track su “Computer-Aided 
Design and Virtual Prototyping”, Tolosa (Francia), 18-20 giugno 2014. 

2013 Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “XXIII Congreso Internacional de 
Ingenieria Grafica” - Madrid (Spagna), 19-21 giugno 2013. 

2012 
 

Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “ADM - Virtual Concept Workshop” 
Capri (Napoli), 19-21 settembre 2012. 

2008 Guest Editor per la rivista International Journal of Computer Applications in Technology pubblicata da 
Inderscience, relativamente al numero speciale su “Virtual Design of Industrial Systems with 
Manufacturing and Assembling Errors” 

 
Principali tematiche di ricerca 

 Dinamica dei Sistemi Multibody 
 Metodologie di modellazione e simulazione numerica dei sistemi meccanici 
 Metodologie di modellazione e simulazione numerica dei sistemi biomeccanici 
 Meccanismi Cedevoli 
 Biomeccanica 
 Trasmissioni Meccaniche 
 Prestazioni ed efficienza dei meccanismi in condizioni ideali e reali 
 Vibrazioni del corpo umano 
 Analisi del movimento 
 Prototipazione virtuale e ingegneria assistita dal calcolatore 
 Realtà Virtuale e Aumentata 

 
Progetti di Ricerca: 
 
Progetti finanziati da enti istituzionali (che prevedono revisioni e selezioni tra pari) 
2021-oggi Partecipante al progetto “DUALSKIN – Termometro cutaneo flessibile e wireless a doppio sensore per 

il rilevamento rapido e affidabile degli stati febbrili”. Il progetto è stato finanziato dal Ministero 
dell’Università e della Ricerca (MIUR) nell’ambito del Fondo integrativo speciale per la ricerca (bando 
FIRS 2020).  

2019-oggi Participante al progetto “MEDITATE - The Medical Digital Twin for Aneurysm prevention and 
Treatment”, finanziato come Azione Marie Sklodowska-Curie dalla Comunità Europea nell’ambito 
dell’Innovative Training Networks (ITN) – Horizon 2020 

2018-2019 Responsabile Scientifico del progetto “CYBERCAE - Engineering Design with Natural Interface and 
Augmented Reality” - Il progetto è stato finanziato dall’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 
nell’ambito del bando Mission: Sustainability 

2018-2019 Partecipante al progetto “SECOND SKIN - Sensori wireless bio-integrati per il monitoraggio 
dell’epidermide e il ripristino di funzionalità tattili”. Il progetto è stato finanziato dalla Regione Lazio 
nell’ambito del “L.R. 13/2008 – art. 7 Progetti di Gruppi di Ricerca” 

2016-2017 Responsabile Scientifico del progetto “RADIOSKIN – Epidermal Electronic Technology for battery-less 
skin sensors with wireless reading”. Il progetto è stato finanziato dall’Università degli Studi di Roma 
“Tor Vergata” nell’ambito del bando Consolidate the Foundations 

2015-2017 Partecipante al progetto “LIRA - Laboratorio Integrato e Remoto per il settore Aerospaziale: studio, 
progettazione e gestione di prodotti e processi innovativi ad elevate prestazioni”. Il progetto è stato 
finanziato dalla Regione Lazio nell’ambito del bando “Ricerca” 

2015-2016 Responsabile Scientifico del progetto “RBF4ARTIST – Interactive sculpting with force feedback for 
engineering purposes”. Il progetto è stato finanziato dall’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 
nell’ambito del bando Uncovering Excellence 

2012-2014 Responsabile Scientifico del progetto di ricerca internazionale “FCHR - Fluid Foods Pasteurizer and 
Homogenizer based on Centrifugal Hydrocavitation Reactor” e coordinatore dell’Unità di Ricerca 
dell’Università di Roma Tor Vergata. Il progetto è stato finanziato dalla Comunità Europea nell’ambito 
del 7° Programma Quadro; 
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2011-oggi Partecipante al progetto di ricerca internazionale “Advanced multibody dynamics formulations for space 
applications: from theory to implementation”. Il progetto è stato finanziato dall’Agenzia Spaziale Europea 
(ESA) nell’ambito del Networking Partnering Initiative; 

2006-2007 Responsabile Scientifico dell’Unità di Ricerca dell’Università di Roma Tor Vergata del progetto 
nazionale PRIN 2005 “Progettazione integrata, simulazione ed ottimizzazione di azionamenti a camma 
per applicazioni veicolistiche ad alta efficienza energetica”;  

2007 
 

Partecipante al progetto cofinanziato MIUR (legge 6/2000): “VirtuaLab: un laboratorio virtuale per la 
valorizzazione, la preservazione e la diffusione delle opere di ingegno della cultura italiana”; 

2006 Partecipante al progetto cofinanziato MIUR (legge 6/2000): “Sviluppo di metodi informatici per la 
fruizione del patrimonio artistico e culturale a distanza”; 

2004-2006 Partecipante al progetto PRIN cofinanziato MIUR “Sviluppo di modelli di simulazione dinamica per 
l’analisi della vibrazione trasmessa agli occupanti di veicoli su strada”; 

2002-2004 Partecipante al progetto PRIN cofinanziato MIUR “Cinematica e dinamica dei giunti di trasmissione e 
dei meccanismi di selezione dei cambi robotizzati”; 

2002-2004 Partecipante al progetto cofinanziato MIUR: “Archiviazione e Restauro di Reperti Archeologici 
Mediante tecniche CAD-RP” 

 
Progetti di ricerca università-industria (ricerca, consulenza e trasferimento di know-how) 
2021-2023 Partecipante del Progetto “iHannes - Tecniche e tecnologie innovative per il controllo di sistemi 

protesici avanzati di arto superiore” con l’Istituto Italiano di Tecnologia (IIT) e il Centro Protesi INAIL. 
2021 Responsabile scientifico del Programma “Structural Characterization of metallic mesh specimens for 

aerospace applications 2” con l’Impresa High Performance Space Structure Systems GmbH di Monaco 
di Baviera (Germania). 

2021 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo di una procedura di calcolo automatico per la 
progettazione di profili di contatto per pendoli centrifughi” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello 
(MO). 

2020-2021 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo di strumenti innovativi a supporto della progettazione 
dei sistemi veicolo” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2020 Responsabile scientifico del Progetto “Studio concettuale di uno smorzatore centrifugo per motori ad 
alte prestazioni” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2020 Responsabile scientifico del Progetto “Studio dell’efficacia geometrica di un modulo filtrante ad azione 
foto-catalizzante mediante metodiche CAE” con l’Impresa B.M.D. S.p.A. di Tivoli Terme (Roma). 

2019 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo ed implementazione di algoritmi per la simulazione dei 
sistemi di distribuzione automobilistica” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2019 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo concettuale di geometrie di moduli filtranti ad azione 
foto-catalizzante” con l’Impresa B.M.D. S.p.A. di Tivoli Terme (Roma). 

2019 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo di un applicativo software per la generazione e 
l’ottimizzazione soggetta a vincoli cinematici del profilo di alzata di una camma” con l’Impresa Ferrari 
S.p.A. di Maranello (MO). 

2019 Responsabile scientifico del Progetto “Two-Axial Characterization of metallic mesh specimens for 
aerospace application” con l’Impresa Oxford Space Systems di Oxford (UK).  

2016 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo di procedure di calcolo numerico per lo studio e 
l’ottimizzazione di componenti per propulsori ad alte prestazioni” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di 
Maranello (MO). 

2016 Responsabile scientifico del Programma: “Progetto concettuale di una soluzione per lo scavo marino” 
con l’impresa Aalea S.r.l. di Fiumicino (RM) 

2015-2016 Responsabile scientifico del Programma “Metodiche assistite dal calcolatore per lo studio e 
l’ottimizzazione di propulsori ad alte prestazioni” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2015 Responsabile scientifico del Programma “Structural Characterization of metallic mesh specimens for 
aerospace applications” con l’Impresa High Performance Space Structure Systems GmbH di Monaco di 
Baviera (Germania). 

2014-2015 Responsabile scientifico del Programma “Analisi cinematica, dinamica e delle criticità progettuali di 
una trasmissione a doppio giunto bipode” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2014 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo di modelli numerici per la simulazione dei 
parametri di processo di un sistema di degasaggio per cavi sottomarini” con l’Impresa COMEA s.r.l. di 
Scauri (LT). 

2014-2015 Responsabile scientifico del Programma “Assistenza nell’ottimizzazione del progetto di dettaglio di un 
innovativo seggiolino antireflusso” con l’Impresa Dr. Albani LTD di Londra (UK). 

2014-2015 Responsabile scientifico del Programma “Metodiche CAE Multibody per la progettazione e 
l’ottimizzazione di trasmissioni meccaniche” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2013-2014 Responsabile scientifico del Programma “Metodiche CAE avanzate per la progettazione di prodotti 
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innovativi” finanziato dalla Labor s.r.l. di Roma. 
2012-2014 Responsabile scientifico del Programma “Riduzione del rischio di capovolgimento nei trattori agricoli e 

forestali” finanziato dall’INAIL (Istituto Nazionale per l'Assicurazione contro gli Infortuni sul lavoro) 
2012-2015 Partecipante al Progetto di Ricerca “Ultralight Reflector Mesh Material for Very Large Reflector 

Antennas” finanziato da Space Engineering s.r.l. di Roma. 
2012 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo di modelli di simulazione delle cinematica e della 

dinamica di giunti di trasmissione IFA” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 
2012 Responsabile scientifico del Programma “Analisi dinamico-strutturale del cinematismo per motore a 

combustione interna oggetto della domanda di brevetto RM2010A000336” con l’Impresa Unit 1 s.r.l. di 
Roma 

2011-2012 Responsabile scientifico del Programma: “Disamina critica dello stato dell’arte dei dispositivi di 
sollevamento per disabili a bordo di veicoli”, nell’ambito del progetto “SMAIL - Soluzioni 
Meccatroniche per l’Ausilio alla mobilità individuale” finanziato dal Ministero dello Sviluppo 
Economico (Bando Made in Italy - Industria 2015) con la BestGroup s.r.l. di Torino. 

2011-2012 Partecipante al Progetto di Ricerca del “Sviluppo di dispositivi basati su sensori inerziali wireless per 
l'analisi strumentale dell'ergonomia del gesto lavorativo” con INAIL (Istituto Nazionale per 
l'Assicurazione contro gli Infortuni sul lavoro). 

2011 Responsabile scientifico del Programma “Studio tecnico funzionale di cateteri per uso interno” con 
l’impresa Johnson & Johnson Medical S.p.A. di Pomezia (Roma). 

2010 Responsabile scientifico del Programma “Studio tecnico funzionale di un reattore a cavitazione per 
impiego aerospaziale” con l’impresa WIXTA Industries S.r.l. di Roma. 

2009-2010 Responsabile scientifico del Programma “Ideazione e protipazione virtuale di un innovativo 
meccanismo per suturatore endoscopico” con l’impresa LED S.p.A. di Aprilia (Roma). 

2008 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo di una metodologia per la simulazione degli effetti 
di riempimento dell’apparato digerente umano” con l’impresa Johnson & Johnson Medical S.p.A. di 
Pomezia (Roma). 

2008-2009 Responsabile scientifico del Programma “Progetto concettuale di un innovativo dispositivo per la 
produzione di energia elettrica per usi domestici” con l’impresa Blue Magic s.r.l. di Cisterna di Latina 
(LT). 

2008 Responsabile scientifico del Programma “Analisi tecnico-funzionale per la variante della struttura di 
supporto del sistema di compostaggio BIOMAX” con l’impresa Sorain Cecchini Tecno s.r.l. di Pomezia 
(Roma). 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Analisi tecnica delle metodologie di taratura di tachimetri 
digitali per uso automobilistico” con l’impresa Actia Italia s.r.l. di Torino. 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Analisi tecnico-funzionale per il sistema di compostaggio 
BIOMAX” con l’impresa Sorain Cecchini Tecno s.r.l. di Pomezia (Roma). 

2007-2008 Responsabile scientifico del Programma “Progettazione di una soluzione innovativa per un 
cinematismo per divani letto” con l’impresa Renato Nisi s.n.c..di Forlì (FC). 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Studio concettuale, progettazione, prototipazione e 
sperimentazione di ausili a supporto della riabilitazione motoria” con la Fondazione S. Lucia di Roma. 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Studio concettuale, progettazione, prototipazione e 
sperimentazione di ausili sportivi per disabili” con la Fondazione S. Lucia IRCCS di Roma. 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo ed applicazione di metodologie CAD parametriche e 
tridimensionali di supporto alla progettazione” con l’impresa Sorain Cecchini Tecno s.r.l. di Pomezia 
(Roma). 

2005-2007 Partecipante al progetto di ricerca “Sviluppo di modelli biomeccanici in ambiente virtuale per lo 
ottimizzazione degli abitacoli destinati a disabili” con la Guidosimplex s.r.l. di Roma. 

2006 Partecipante al progetto di ricerca “Studio preliminare di un azionamento a camma a fasatura ed alzata 
variabile” con la ditta Powertech s.r.l. di Modena. 

2004-2005 Partecipante al progetto di ricerca “Sintesi e progettazione di un meccanismo per la regolazione di 
infissi commerciali” con la ditta FALV s.r.l. di Pizzo (VV). 

2004 Partecipante al progetto di ricerca “Ottimizzazione strutturale di infissi in legno per incrementarne 
l’isolamento acustico” con la Laiser s.r.l di Vibo Valentia. 

2003 Partecipante al progetto di ricerca “Progettazione di un cinematismo per l’apertura di una porta per un 
modulo abitativo per usi militari” con la ditta Garofoli S.p.A. di Terni. 

2002 Partecipante al progetto di ricerca “Enumerazione di strutture cinematiche di meccanismi per 
sospensione di autoveicoli” con il Centro Ricerche Fiat Società Consortile di Orbassano (TO). 

2001-2002 Partecipante al progetto di ricerca “Sviluppo e implementazione di un modello di manichino 
vibrazionale per il calcolo in virtuale della vibrazione percepita” con il Centro Ricerche Fiat Società 
Consortile di Orbassano (TO). 

2001-2002 Partecipante al progetto di ricerca “Sviluppo di metodologie per lo studio e la progettazione di 
cinematismi apertura porte/bauli/cofani” con il Centro Ricerche Fiat Società Consortile di Orbassano 
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(TO). 
2002 Partecipante al progetto di ricerca “Progettazione C.A.D. di un ecotrituratore automatico bimateriale 

con l’utilizzo di materiale di recupero” con la Recycling Gum S.r.l. di Corigliano Calabro (CZ). 
2002 Partecipante al progetto di ricerca “Layout di una cella robotizzata per il riciclaggio di materiali di 

frigoriferi” con la Plast Calabra S.n.c. di Corigliano Calabro (CZ). 
2002-2003 Partecipante al progetto di ricerca “Ricerca e sviluppo di un sistema elettrico di trazione ad autonomia 

energetica di un carrello ferroviario per controllo linee aeree” con la SIELCO S.r.l. di Vibo Valentia. 
2001 Partecipante al progetto di Ricerca “Sviluppo di un in prototipo di schienale dinamico a torsione 

adattabile destinato a soggetti affetti da distonia muscolare” con l’ITOP, Officine Ortopediche di 
Palestrina (Roma). 

 
 
 
Attività didattica 
Didattica universitaria: 
2020-oggi Titolare del corso di Tecniche Avanzate per la Progettazione Assistita dal Calcolatore dei corsi di 

Laurea Magistrale in Ingegneria Gestionale e Ingegneria Meccanica dell’Università degli Studi di 
Roma “Tor Vergata” 

2020-oggi Titolare del corso di Tecniche Avanzate per la Progettazione dei Dispositivi Protesici del corso di 
Laurea Magistrale in Ingegneria Medica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2014-oggi Titolare del corso di Prototipazione Virtuale dei corsi di Laurea Magistrale in Ingegneria Gestionale 
e Ingegneria Meccanica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2010-oggi Titolare del corso di Prototipazione Virtuale e Simulazione dei Sistemi Meccanici del corso di 
Laurea Magistrale in Ingegneria Meccanica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2011-oggi Titolare del corso di Bioprotesi del corso di Laurea Magistrale in Ingegneria Medica dell’Università 
degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2018-2020 Titolare del modulo di Disegno di Macchine nel corso di Disegno e Costruzione di Macchine del 
corso di Laurea in Ingegneria Energetica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2009 -2010 Titolare per affidamento del corso di Disegno Assistito dal Calcolatore del corso di Laurea 
Magistrale in Ingegneria Meccanica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2009-2010 Titolare per affidamento del corso di Disegno di Macchine 1 del corso di Laurea in Ingegneria 
Meccanica/Energetica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2004-2009 Titolare per affidamento del corso di Disegno di Macchine del corso di Laurea in Ingegneria 
Meccatronica presso la Sede distaccata di Colleferro (RM) della Facoltà di Ingegneria dell’Università 
degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2004-2005 Docente a contratto presso la Facoltà di Medicina e Chirurgia dell’Università degli Studi di Roma 
“Tor Vergata” dell’insegnamento di Analisi Matematica nell’ambito del Corso Integrato di Analisi 
Matematica e Elettronica nel Corso di Laurea di Tecnico Ortopedico. 

2003 Docente a contratto presso la Facoltà di Ingegneria dell’Università “Campus Biomedico” di Roma 
per il corso di Disegno Assistito dal Calcolatore per il corso di Laurea in Ingegneria Biomedica 

2002 Docente a contratto presso la Facoltà di Medicina e Chirurgia dell’Università degli Studi di Roma 
“Tor Vergata” dell’insegnamento di Meccanica Applicata alle Macchine nell’ambito del Corso 
Integrato di Meccanica, Disegno e Tecnologia dei Materiali nel Corso di Laurea di Tecnico 
Ortopedico. 

2001 Docente a contratto presso la Facoltà di Medicina e Chirurgia dell’Università degli Studi di Roma 
“Tor Vergata” dell’insegnamento di Bioingegneria Industriale per il corso integrato di Progettazione 
Meccanica, Misure Meccaniche e Bioingegneria Meccanica del corso di Laurea di Tecnico 
Ortopedico. 

  
 __________________________________________________ 
2001-oggi Relatore o correlatore di oltre 150 tesi di laurea e dottorato su tematiche di progettazione 

meccanica, modellazione e simulazione dei sistemi meccanici, bioingegneria, disegno assistito dal 
calcolatore, realtà virtuale, ecc. 

 
Seminari tenuti su invito: 
2021 Relatore dei seminari “Reverse engineering e stampa 3D per la realizzazione dei ricambi”, “Realtà 

virtuale e realtà aumentata per facilitare interventi di manutenzione e nuovi impianti” e “Laboratorio 
di ingegneria inversa e realtà virtuale” nell’ambito del corso di Smart Manufacturing del percorso 
formativo “Industrial Engineering e Management di Impresa”, Università degli Studi di Roma “Tor 
Vergata”, settembre-ottobre 2021. 
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2019 Relatore della keynote “Design and simulation of compliant mechanisms using advanced pseudo-
rigid multibody models”, 2nd International Multibody Summer School, 22 May 2019, Parma, Italy. 

2019 Relatore del seminario “Seated Human Vibration”, Corso di Laurea e Laurea Magistrale in 
Ingegneria Medica, Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”, 22 Marzo 2019, Roma. 

2018 Relatore del seminario “Elasto-cinematica dei meccanismi cedevoli”, nell’ambito della Scuola di 
Dottorato, Politecnico di Torino, 5 luglio 2018. 

2016 Relatore del seminario “From computer-aided geometric assembly to multibody model”, nell'ambito 
del Multibody Dynamics Workshop 2016, tenutosi a Parma 11-15 Aprile 2016. 

2014 Relatore della relazione invitata “Implementazione di modelli di simulazione e discussione di 
tecniche e casi applicativi”, corso di formazione superiore in “Analisi dinamica con applicazione 
agli elementi finiti”, Consorzio TCN - Bergamo  

2008 
 
 

Relatore della relazione invitata “La progettazione integrata lo strumento vincente per la 
competitività industriale” all’interno della giornata di studio Experience Solidworks 2009, tenutosi 
presso la sede della Nuovamacut Centro Sud s.r.l. di Roma 

2008 
 

Relatore della relazione invitata “Applicazioni 3D nel settore della Nautica” all’interno del 
seminario “Innovazione nella nautica” tenutosi presso l’Università degli Studi di Salerno, 22 maggio. 

2008 Relatore del seminario “La progettazione integrata per l’ottimizzazione del prodotto e del processo” 
tenutosi presso la sede della Nuovamacut Centro Sud s.r.l. di Roma 

2005 Relatore del seminario “Modelli Antropometrici Parametrizzati per lo Sviluppo di Prototipi Virtuali 
di Ausilio per Disabili” tenutosi presso la sede ISMA (Istituto Sperimentale per la Meccanizzazione 
Agricola) di Monterotondo (RM). 

2005 Relatore del seminario “Modelli teorici e misure sperimentali per il Whole Body Vibration (WBV) 
Analysis”, tenutosi presso la sede ISPESL (Istituto Superiore per la Prevenzione e la Sicurezza del 
Lavoro) di Monte Porzio Catone (RM). 

2004 Relatore del seminario “Modelli virtuali predittivi del comfort vibrazionale degli occupanti di 
autovetture” tenutosi presso l’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”, Dipartimento di 
Ingegneria Meccanica 

2002 Relatore del seminario “Applicazioni della cinematica, della dinamica e della prototipazione 
virtuale nel settore della bioingegneria” tenutosi presso dell’Università “Campus Biomedico” di 
Roma  

2002 Relatore del seminario “Computer Aided Design of Mechanisms” all’interno della Giornata di studio 
sulla progettazione dei Meccanismi, Bologna. 

2001  Relatore del seminario “Applicazioni delle Tecniche Multibody alla Progettazione Meccanica” 
tenutosi presso il Centro Ricerche Fiat di Orbassano (TO).  

 
Pubblicazioni 
Pubblicazioni per la didattica 
1 P.P. Valentini, “Simulazione di un meccanismo mediante Solidworks e CosmosMotion” paragrafo all’interno di 

[AA.VV. Cinematica e Dinamica dei Sistemi Multibody, Casa ed. Ambrosiana, 2009], pp. 347-353. 
2 P.P. Valentini, E. Pezzuti, G. Piscopo, A. Ubertini: “La rugosità: i parametri, le misure e l’influenza nella 

progettazione” capitolo elettronico integrativo all’interno di [E. Chirone, S. Tornincasa, Disegno tecnico industriale, 
vol. II, ed. Il Capitello, Torino, 2007]. 

3 P.P. Valentini “Formulazione dinamica con parametri di Eulero” capitolo all’interno di [AA.VV. Cinematica e 
Dinamica dei Sistemi Multibody, Casa ed. Ambrosiana, 2006], pp. 635-694. 

4 P.P. Valentini “Modelli di cuscinetti a strisciamento in regime di lubrificazione idrodinamica nell’analisi dinamica 
multibody” paragrafo all’interno di [AA.VV. Cinematica e Dinamica dei Sistemi Multibody, Casa ed. Ambrosiana, 
2006], pp. 507-520. 

 
Riviste e libri: 
1 M. Cera, M. Cirelli, E. Pennestrì, R. Salerno; P.P. Valentini, Path-Constrained Points Synthesis of Symmetric 

Mechanisms for Prescribed Higher-Order Curvature Features, Mechanism and Machine Theory (in press) 
2 S. Nappi, L. Gargale, P.P. Valentini, G. Marrocco, A Fractal-RFID Based Sensing Tattoo for the Early 

Detection of Cracks in Implanted Metal Prostheses, IEEE Journal of Electromagnetics, RF, and Microwaves 
in Medicine and Biology (in press)  

3 M. Cirelli, O. Giannini, M. Cera, F. De Simoni, P.P. Valentini, E. Pennestrì, The Mechanical Efficiency of the 
Rzeppa Transmission Joint, Mechanism and Machine Theory, Vol. 164, paper 104418, 2021 – doi 
10.1016/j.mechmachtheory.2021.104418 

4 M. Cera, M. Cirelli, E. Pennestrì, P.P. Valentini, The kinematics of curved profiles mating with a caged idle 
roller - higher-path curvature analysis, Mechanism and Machine Theory, Vol. 164, paper 104414, 2021 – doi 
10.1016/j.mechmachtheory.2021.104414 

5 M. Cirelli, M. Cera, E. Pennestrì, P.P. Valentini, Non-linear design analysis of centrifugal pendulum vibration 
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absorbers: An intrinsic geometry-based framework, Nonlinear Dynamics, Vol. 102, pp. 1297-1318, 2020 - doi 
10.1007/s11071-020-06035-1 

6 P.P. Valentini, D. Pavia, E. Marotta, M. Cirelli, Interactive simulation of realistic flexible and tearable 
membrane using virtual reality and haptic force-feedback interface, International Journal on Interactive 
Design and Manufacturing, Vol. 14, pp. 813-822, 2020 - doi 10.1007/s12008-020-00667-8 

7 M. Cirelli, O. Giannini, P.P. Valentini, E. Pennestrì, Influence of tip relief in spur gears dynamic using 
multibody models with movable teeth, Mechanism and Machine Theory, 152, paper 103948, 2020 – doi 
10.1016/j.mechmachtheory.2020.103948 

8 P.P. Valentini, M. Cirelli, S. Di Donato, Compliant centrifugal pendulum as vibration absorber with second-
order elasto-kinematic approximation, Journal of Vibration and Control, 27(11-12), pp. 1370-1381, 2021 doi 
10.1177/1077546320941712 

9 M. Cirelli, V. Rossi, P.P. Valentini, E. Pennestrì, A dynamic model of a Cardan joint to evaluate the effect of 
elasticity and manufacturing errors, International Journal of Vehicle Performance, 7(1-2), pp. 136-155, 2021 
– doi 10.1504/IJVP.2021.113423. 

10 M. Cirelli, E. Pennestrì, P.P. Valentini, R. Paga, Performance evaluation of different centrifugal pendulum 
morphologies through multibody dynamics simulation, International Journal of Vehicle Performance, 7(1-2), 
pp. 136-155, 2021 – doi 10.1504/IJVP.2021.113414. 

11 M. Cirelli, E. Capuano, P.P. Valentini, E. Pennestrì, The tuning conditions for circular, cycloidal and 
epicycloidal centrifugal pendula: A unified cartesian approach, Mechanism and Machine Theory, Vol. 150, 
paper 103859 - doi  10.1016/j.mechmachtheory.2020.103859   

12 C. Miozzi, G. Diotallevi, M. Cirelli, P.P. Valentini, G. Marrocco, Radio-mechanical Characterization of 
Epidermal Antennas during Human Gestures, IEEE Sensors Journal, Vol.20(14), pp. 7588 – 7594, 2020 - doi  
10.1109/JSEN.2020.2968386 

13 M. Cirelli, J. Gregori, P.P. Valentini, E. Pennestri, A Design Chart Approach for the Tuning of Parallel and 
Trapezoidal Bilar Centrifugal Pendulum, Mechanism and Machine Theory, Vol. 140, pp. 711-729, 2019. – doi 
10.1016/j.mechmachtheory.2019.06.030 

14 P.P. Valentini, M. Cirelli, E. Pennestrì, Second-order approximation pseudo-rigid model of flexure hinge with 
parabolic variable thickness, Mechanism and Machine Theory, Vol. 136, pp. 178-189, 2018 – doi 
10.1016/j.mechmachtheory.2019.03.006  

15 M. Cirelli, P.P. Valentini, E. Pennestrì, A study of the non-linear dynamic response of spur gear using a 
multibody contact-based model with flexible teeth, Journal of Sound and Vibration, Vol. 445, pp. 148-167, 
2019 – doi 10.1016/j.jsv.2019.01.019 

16 E. Pennestrì, P.P. Valentini, D. De Falco, The Moore-Penrose Dual Generalized Inverse Matrix  with 
Application to Kinematic Synthesis of Spatial Linkages, ASME Journal of Mechanical Design, vol. 140 paper 
102303-1, 2018 - doi 10.1115/1.4040882 

17 P.P. Valentini, E. Pennestrì, Compliant four-bar linkage synthesis with second-order flexure hinge 
approximation, Mechanism and Machine Theory, Vol. 128, pp. 225-233, 2018 – doi 
10.1016/j.mechmachtheory.2018.06.003   

18 M.E. Biancolini, P.P. Valentini, Virtual human bone modelling by interactive sculpting, mesh morphing and 
force-feedback, International Journal on Interactive Design and Manufacturing, Vol. 12(4), pp. 1223-1234, 
2018 - doi 10.1007/s12008-018-0487-3 

19 P.P. Valentini, Natural interface for interactive virtual assembly in augmented reality using Leap Motion 
Controller, International Journal on Interactive Design and Manufacturing, Vol. 12(4), pp. 1157-1165, 2018 - 
doi 10.1007/s12008-018-0461-0  

20 P.P. Valentini, M.E. Biancolini, Interactive Sculpting Using Augmented-Reality, Mesh Morphing, and Force 
Feedback: Force-Feedback Capabilities in an Augmented Reality Environment, IEEE Consumer Electronics 
Magazine Vol. 7(2), paper 8287045, pp. 83-90, 2018 - doi 10.1109/MCE.2017.2709598 

21 E. Pennestrì, P.P. Valentini, An Application of Yaglom Algebra to Kinematic Synthesis of Linkages   
for Prescribed Planar Motion of Oriented Lines, ASME Journal of Mechanical Design, 140(3),032302, 2018 – 
doi 10.1115/1.4038924.  

22 P.P. Valentini, E. Pennestrì, Second Order Approximation pseudo-rigid model of leaf flexure hinge, 
Mechanisms and Machine Theory, Vol. 116, pp. 352-359, 2017 - doi. 10.1016/j.mechmachtheory.2017.06.007 

23 A. Patrizi, E. Pennestrì, P.P. Valentini, Response to letter by Spector and Lieblich, Ergonomics, vol. 60(4), pp. 
599-600, 2017 - doi 10.1080/00140139.2017.1282195 

24 P.P. Valentini, E. Pennestrì, Elasto-kinematic comparison of flexure hinges undergoing large displacement, 
Mechanisms and Machine Theory, Vol. 110, pp. 60-70, 2017 - doi 10.1016/j.mechmachtheory.2016.12.006 

25 E. Pennestrì, P.P.Valentini, Classic Matrix Decompositions in Clifford Algebra with Applications to 
Kinematic Analysis, Journal of Clifford Analysis, Clifford Algebras and their Applications, in press 

26 G. Frisardi, C. Murray, P.P. Valentini, E.M. Staderini, F. Frisardi, Implant primary stability and occlusion, in 
Bone Response to Dental Implant Materials, 2017, Elsevier – doi 10.1016/B978-0-08-100287-2.00006-9 

27 E. Pennestrì, P.P. Valentini, G. Figliolini, J. Angeles. Dual Cayley-Klein parameters and Möbius transform: 
theory and applications, Mechanism and Machine Theory, 106, pp. 50-67, 2016 - doi 
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10.1016/j.mechmachtheory.2016.08.008 
28 P.P. Valentini, E. Pezzuti, Accuracy in fingertip tracking using Leap Motion Controller for interactive virtual 
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