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PERSONAL INFORMATION Luigi Pellegrino 

WORK EXPERIENCE 

EDUCATION AND TRAINING 

PERSONAL SKILLS 

September 2012 – January 2023 Head of the Mechanical Engineering Group in the Accelerator Division 
Frascati National Laboratory of the Istituto Nazionale di Fisica Nucleare  (INFN - Italian National 
Institute of Nuclear Physics) 
▪ Responsible of the group (2 engineers and 8 technicians) in charge of design, installation and 

alignment of particle accelerators.

January 2011- August 2012 Graduate engineer staff in the  Technical Division 
▪ mechanical engineering,  computer mechanical simulations.

September 1994 – January 2011 
(From 1997 as permanent staff). 

Head of the Fluid Systems Group in the Accelerator Division (from April 2009 the 
Service moved under the Technical Division) 
▪ Responsible of the group (up to 2 engineers and 7 technicians) in charge of design, construction,

commissioning and maintenance of water cooling, air conditioning, refrigeration and compressed
gas systems of the accelerators and their auxiliary systems.
▪ Energy Manager (1995-2010).
▪ Expert in procedures on procurement and tendering.
▪ Work on simulation and modeling of thermal - mechanical systems and air cooling, specially Data 

Centers.

September 1992 – August 1994 Graduate engineer in the  Mechanical Engineering Group in the Accelerator 
Division (fixed-term contract) 
▪ mechanical engineering, computer mechanical simulations.

June 1989 - August 1992 Professional in a small civil engineering firm 
▪ design of reinforced concrete and steel structures, energy assessment in buildings.
▪ Member of Ordine degli Ingegneri della provincia di Roma since 1990.

April 1990 - July 1994 "Dottorato di Ricerca" (Italian Ph.D.), Università La Sapienza di Roma level 8 
▪ Energetics (engineering of nuclear, conventional and  renewable energy sources)

September 1982 – May 1989 University master degree, Università La Sapienza di Roma level 7 
▪ Mechanical engineering (five years course)

October 1977 - July 1982 High school Liceo C. Tacito di Roma
▪ Maturità classica

Mother tongue(s) Italian 
English Listening B2 Reading C1 Spoken interact. C1 Spoken product. C1 Writing C2 
French Listening A2 Reading B2 Spoken interact. A2 Spoken product. A2 Writing B1 

Computer skills ▪ Good command of Microsoft Office, project management tools (MS Project, Smartsheet), CAE and 
CAD programs (Ansys, Autodesk Inventor and Autocad), air conditioning design program MC4, air 
flow simulation program FLOVENT, alignment and survey programs (Axyz, Spatial Analyzer). 

Publications ▪ List of  publications, presentations, conferences, seminars and projects available on demand.
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PIER PAOLO VALENTINI  
CURRICULUM DELL’ATTIVITÀ DIDATTICA E SCIENTIFICA 

Qualifica ed incarichi ricoperti 
dal 2021 è Professore Ordinario del S.S.D. ING-IND/13 “Meccanica Applicata alle Macchine”, in servizio presso il 
Dipartimento di Ingegneria dell’Impresa “Mario Lucertini” dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”; 

dal 2021 è Subject Editor (già Editore Associato dal 2019) della rivista internazionale Mechanism and Machine Theory, 
edita da Elsevier, con specifica competenza su Dinamica dei Sistemi Multibody, Meccanismi, Meccanismi Cedevoli, 
Vibrazioni, Meccanica del Contatto, Biomeccanica e Metodologie Innovative Assistite dal Calcolatore. 

dal 2021 è Presidente della Commissione Paritetica del Dipartimento di Ingegneria dell’Impresa “Mario Lucertini” 
dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

dal 2019 è Membro dei valutatori del Ministero della Salute nell’ambito del progetto “Supporto tecnico-scientifico alla 
valutazione di dispositivi medici oggetto di indagine clinica e di tipologie di dispositivi medici”; 

dal 2019 è inserito nell'Albo dei Revisori del Ministero della Ricerca del Kazakistan per la valutazione dei progetti 
scientifici; 

dal 2018 è nominato dal Ministro dell’Istruzione, dell’Università e della Ricerca quale Componente del Gruppo di 
Esperti (D.M. n. 3247/Ric.) per la valutazione dei progetti ammessi alle agevolazioni ai sensi dell’Art. 14 del D.M. 
n.593/2000;

dal 2014 è Membro del collegio dei docenti del Corso di Dottorato di Ricerca in Ingegneria per la Progettazione e 
Produzione Industriale dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”;  

dal 2012 è iscritto all’Albo dei Revisori dei progetti di ricerca e sviluppo tecnologico della Regione Lazio; 

dal 2019 al 2021 è stato Membro del Presidio di Qualità e della Commissione di Riesame del Corso di Laurea/Laurea 
Magistrale in Ingegneria Medica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”; 

dal 2014 al 2021 è stato Professore Associato del S.S.D. ING-IND/13 “Meccanica Applicata alle Macchine”, presso 
l’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”;  

dal 2004 al 2014 è stato Ricercatore Universitario di Ruolo (confermato dal 2007) del S.S.D. ING-IND/15 “Disegno e 
metodi dell’ingegneria industriale”, presso l’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”;  

dal 2012 al 2014 è stato Membro del collegio dei docenti del Corso di Dottorato di Ricerca in Ingegneria Industriale 
dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”; 

dal 2005 al 2011 è stato Membro del collegio dei docenti del Corso di Dottorato di Progettazione dei Sistemi Meccanici 
dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”; 

dal 2013 al 2016 è stato Associato di Ricerca presso i Laboratori Nazionali di Frascati (Roma) dell’Istituto Nazionale di 
Fisica Nucleare (INFN); 

dal 2011 al 2015 è stato Membro del Consiglio Direttivo dell’Associazione Nazionale Disegno di Macchine – ADM; 

dal 2004 al 2013 è stato Responsabile del Centro di Calcolo Didattico del Dipartimento di Ingegneria Industriale 
dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”. 

Indici bibliometrici (calcolati con accesso al Database On Line Scopus – www.scopus.com – 21 luglio 2023) 
Orcid ID: orcid.org/0000-0001-8243-8142 
Scopus Author ID: 7004566716 
Web of Science Author ID: 631058 
Documenti indicizzati presenti nel database: 120 
Citazioni totali: 1957 
h-index: 23
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Istruzione e formazione 
2003 Dottorato di Ricerca in Progettazione dei Sistemi Meccanici (XVI ciclo) presso l’Università degli Studi di 

Roma “Tor Vergata”.  
L’attività di ricerca ha riguardato l’approfondimento delle tematiche riguardanti le tecniche di simulazione dei sistemi 
biomeccanici mediante l’approccio multibody dynamics. La tesi sviluppata ha come titolo: “Modelli virtuali predittivi 
del comfort vibrazionale degli occupanti di autovetture”. 

2002 Vincitore di una borsa di studio NATO per un soggiorno di formazione e ricerca sul programma 
Advanced Institute on Virtual Nonlinear Multibody Systems, Czech Technical University (advisor Prof. 
M. Valasek), Praga, Repubblica Ceca.

2001 Abilitazione all’esercizio della professione di Ingegnere 
2000 Laurea in Ingegneria Meccanica V.O. con votazione 100/100 e lode conferita presso l’Università degli 

Studi di Roma “Tor Vergata” 
La tesi numerico/sperimentale dal titolo “Analisi delle modalità di implementazione di un manichino virtuale per la 
simulazione delle dinamiche vibrazionali del sistema uomo-sedile” è stata sviluppata in collaborazione con il Centro 
Ricerche Fiat di Torino ed ha ricevuto un premio da parte dell’Associazione Tecnica dell’Automobile (ATA) come 
tesi di interesse veicolistico. La tesi ha ricevuto inoltre un premio dall’associazione Alitur come migliore tesi 
dell’anno 2000. 

Esperienze di Ricerca esterna all’Università e fellowship 
2013-2015 Incarico di Associazione Scientifica nell’ambito del Gruppo 1, presso i Laboratori Nazionali di Frascati 

dell’Istituto Nazionale di Fisica Nucleare (INFN) per le attività di progettazione ed ottimizzazione 
funzionale e strutturale.  

2001 Collaborazione con l’azienda ITOP s.r.l. di Palestrina (Roma) per la definizione e la progettazione 
tecnico-funzionale di un innovativo prototipo di SDTA (Schienale Dinamico a Torsione Adattabile) 
destinato a soggetti affetti da distonia muscolare. 

Premi e riconoscimenti scientifici 
2022 Incluso nella World Ranking Top 2% Scientists List della Stanford University, pubblicata da Elsevier. 
2018 2017 Award for Outstanding Contribution in Peer Review – Elsevier, Rivista Mechanism and Machine 

Theory.  

Attività di Ricerca 
Brevetti ed invenzioni 
2011 Inventore del brevetto “Metodo e apparato di analisi termografica tridimensionale”, Titolare: “Università 

degli Studi di Roma Tor Vergata” n. domanda RM2011A000240 depositata il 18/05/2011, n. brevetto 
0001406058 del 06/02/2014.   

2010 Inventore del brevetto “Struttura pieghevole di supporto di un piano di appoggio di un letto”, Titolare: 
“NR Renato Nisi s.n.c.” n. domanda MI2010A001472– depositata il 03/08/2010, n. brevetto 0001401511 
del 26/07/2013.   

2008 Inventore del brevetto “Pedana provvista di dispositivi per il bloccaggio di sedie a rotelle”, Titolare: 
“Fondazione Santa Lucia Istituto di Ricovero e Cura a Carattere Scientifico” n. domanda 
RM2008A000111 – depositata il 29/02/2008, n. brevetto 0001389034 del 01/06/2011.   

Partecipazione a comitati scientifici ed editoriali: 
2021-oggi Subject Editor della rivista Mechanism and Machine Theory, edita da Elsevier, con specifica 

competenza su Dinamica dei Sistemi Multibody, Meccanismi, Meccanismi Cedevoli, Vibrazioni, 
Meccanica del Contatto, Biomeccanica e Metodologie Innovative Assistite dal Calcolatore. 

2023 Membro del comitato scientifico del Multibody Dynamics Workshop 2023 – 5th International Multibody 
Summer School, 11-15 Settembre 2023, Como, Italy. 

2019-2021 Editore Associato della rivista Mechanism and Machine Theory, edita da Elsevier con specifica 
competenza nelle tematiche di Meccanismi Cedevoli e Dinamica dei Sistemi Multibody. 

2004-oggi Revisore abituale per le riviste scientifiche: Computer-Aided Design (Elsevier), Institution of Mechanical 
Engineers (Part C, D and K) (SAGE), International Journal on Interactive Design and Manufacturing 
(Springer), Multibody System Dynamics (Springer), Mechanism and Machine Theory (Elsevier), 
International Journal for Numerical Methods in Engineering (Inderscience). 

2022 Membro del comitato scientifico del Multibody Dynamics Workshop 2022 – 4th International Multibody 
Summer School, 12-16 Settembre 2022, Milan, Italy. 

2021 Membro del comitato scientifico del Multibody Dynamics Workshop 2021 - 3nd International 
Multibody Summer School, 13-17 Settembre 2021, On-line. 

2019 Membro del comitato scientifico del Multibody Dynamics Workshop 2019 - 2nd International 
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Multibody Summer School, 20-24 Maggio 2019, Parma, Italia. 
2015 Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “XXV International Conference on 

Graphic Engineering” con specifica responsabilità della sessione “Computer-Aided Design & Virtual 
Prototyping”, Donostia-San Sebastian (Spagna), 17-19 giugno 2015. 

2014-2015 Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “ECCOMAS Thematic Conference on 
Multibody Dynamics 2015” con specifica responsabilità della sessione “Formulations and Numerical 
Methods”, Barcellona (Spagna), 29 giugno-2 luglio 2015. 

2013-2014 Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “Joint Conference on Mechanical Design 
Engineering & Advanced Manufacturing” con specifica responsabilità per il track su “Computer-Aided 
Design and Virtual Prototyping”, Tolosa (Francia), 18-20 giugno 2014. 

2013 Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “XXIII Congreso Internacional de 
Ingenieria Grafica” - Madrid (Spagna), 19-21 giugno 2013. 

2012 Membro del comitato scientifico del congresso internazionale “ADM - Virtual Concept Workshop” 
Capri (Napoli), 19-21 settembre 2012. 

2008 Guest Editor per la rivista International Journal of Computer Applications in Technology pubblicata da 
Inderscience, relativamente al numero speciale su “Virtual Design of Industrial Systems with 
Manufacturing and Assembling Errors” 

Principali tematiche di ricerca 
 Dinamica dei Sistemi Multibody
 Metodologie di modellazione e simulazione numerica dei sistemi meccanici
 Metodologie di modellazione e simulazione numerica dei sistemi biomeccanici
 Meccanismi Cedevoli
 Biomeccanica
 Trasmissioni Meccaniche
 Prestazioni ed efficienza dei meccanismi in condizioni ideali e reali
 Vibrazioni del corpo umano
 Analisi del movimento
 Prototipazione virtuale e ingegneria assistita dal calcolatore
 Digital Twins
 Realtà Virtuale e Aumentata

Progetti di Ricerca: 

Progetti finanziati da enti istituzionali (che prevedono revisioni e selezioni tra pari) 
2022-oggi Responsabile Scientifico Nazionale del progetto “Augmented Reality and Natural Interface for 

Computer-Aided Simulations” finanziato dal Ministero dell’Università e Ricerca nell’ambito del PRIN 
2022 

2022-oggi Referente di Ateneo del Flagship Project “Artificial intelligence, virtual reality and digital twin for 
advanced engineering and aerospace” del progetto Rome Technopole finanziato nell’ambito degli 
Ecosistemi dell’Innovazione del Piano Nazionale di Ripresa e Resilienza (PNRR). 

2022-oggi Coordinatore di Ateneo dello Spoke 6 “Multiscale modelling & engineering applications” del Centro 
Nazionale di Ricerca 1 (CN1) “High Performance Computing, Big Data e Quantum Computing” 
finanziato nell’ambito del Piano Nazionale di Ripresa e Resilienza (PNRR). 

2021-oggi Responsabile Scientifico dell’unità di ricerca dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” nel 
progetto “Innovative contact-based multibody model for noise and vibration prediction in high 
performance gears” finanziato dal Ministero dell’Università e Ricerca nell’ambito del PRIN 2020 

2021-2022 Partecipante al progetto “DUALSKIN – Termometro cutaneo flessibile e wireless a doppio sensore per 
il rilevamento rapido e affidabile degli stati febbrili”. Il progetto è stato finanziato dal Ministero 
dell’Università e della Ricerca (MIUR) nell’ambito del Fondo integrativo speciale per la ricerca (bando 
FIRS 2020).  

2019-oggi Participante al progetto “MEDITATE - The Medical Digital Twin for Aneurysm prevention and 
Treatment”, finanziato come Azione Marie Sklodowska-Curie dalla Comunità Europea nell’ambito 
dell’Innovative Training Networks (ITN) – Horizon 2020 

2018-2019 Responsabile Scientifico del progetto “CYBERCAE - Engineering Design with Natural Interface and 
Augmented Reality” - Il progetto è stato finanziato dall’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 
nell’ambito del bando Mission: Sustainability 

2018-2019 Partecipante al progetto “SECOND SKIN - Sensori wireless bio-integrati per il monitoraggio 
dell’epidermide e il ripristino di funzionalità tattili”. Il progetto è stato finanziato dalla Regione Lazio 
nell’ambito del “L.R. 13/2008 – art. 7 Progetti di Gruppi di Ricerca” 



CURRICULUM DIDATTICO E SCIENTIFICO – PIER PAOLO VALENTINI – 21 LUG 2023 

2016-2017 Responsabile Scientifico del progetto “RADIOSKIN – Epidermal Electronic Technology for battery-less 
skin sensors with wireless reading”. Il progetto è stato finanziato dall’Università degli Studi di Roma 
“Tor Vergata” nell’ambito del bando Consolidate the Foundations 

2015-2017 Partecipante al progetto “LIRA - Laboratorio Integrato e Remoto per il settore Aerospaziale: studio, 
progettazione e gestione di prodotti e processi innovativi ad elevate prestazioni”. Il progetto è stato 
finanziato dalla Regione Lazio nell’ambito del bando “Ricerca” 

2015-2016 Responsabile Scientifico del progetto “RBF4ARTIST – Interactive sculpting with force feedback for 
engineering purposes”. Il progetto è stato finanziato dall’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 
nell’ambito del bando Uncovering Excellence 

2012-2014 Responsabile Scientifico del progetto di ricerca internazionale “FCHR - Fluid Foods Pasteurizer and 
Homogenizer based on Centrifugal Hydrocavitation Reactor” e coordinatore dell’Unità di Ricerca 
dell’Università di Roma Tor Vergata. Il progetto è stato finanziato dalla Comunità Europea nell’ambito 
del 7° Programma Quadro; 

2011-2014 Partecipante al progetto di ricerca internazionale “Advanced multibody dynamics formulations for space 
applications: from theory to implementation”. Il progetto è stato finanziato dall’Agenzia Spaziale Europea 
(ESA) nell’ambito del Networking Partnering Initiative; 

2006-2007 Responsabile Scientifico dell’Unità di Ricerca dell’Università di Roma Tor Vergata del progetto 
nazionale PRIN 2005 “Progettazione integrata, simulazione ed ottimizzazione di azionamenti a camma 
per applicazioni veicolistiche ad alta efficienza energetica” finanziato dal Ministero dell’Università e 
Ricerca; 

2007 Partecipante al progetto cofinanziato MIUR (legge 6/2000): “VirtuaLab: un laboratorio virtuale per la 
valorizzazione, la preservazione e la diffusione delle opere di ingegno della cultura italiana”; 

2006 Partecipante al progetto cofinanziato MIUR (legge 6/2000): “Sviluppo di metodi informatici per la 
fruizione del patrimonio artistico e culturale a distanza”; 

2004-2006 Partecipante al progetto PRIN cofinanziato MIUR “Sviluppo di modelli di simulazione dinamica per 
l’analisi della vibrazione trasmessa agli occupanti di veicoli su strada”; 

2002-2004 Partecipante al progetto PRIN cofinanziato MIUR “Cinematica e dinamica dei giunti di trasmissione e 
dei meccanismi di selezione dei cambi robotizzati”; 

2002-2004 Partecipante al progetto cofinanziato MIUR: “Archiviazione e Restauro di Reperti Archeologici 
Mediante tecniche CAD-RP” 

Progetti di ricerca università-industria (ricerca, consulenza e trasferimento di know-how) 
2023 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo di modelli simulativi per l'efficienza delle trasmissioni 

a ingranaggi” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 
2022-2023 Partecipante del Progetto “Definizione e sperimentazione di algoritmi di analisi dati in grado di 

consentire l’individuazione precoce di guasti meccanici di una cella di produzione” con l’Impresa ABB 
S.p.A. di Roma.

2022-2023 Partecipante del Progetto “Studio di una pompa senza parti in movimento” con l’Impresa Thales Alenia 
Space di Roma. 

2022-2023 Responsabile scientifico del Progetto “Ottimizzazione funzionale delle geometrie di un cedente per un 
sistema di distribuzione ad alte prestazioni” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2022-2023 Responsabile scientifico del Progetto “Ricerca metodologica, progettazione e calcoli di 
componenti/sistemi per evoluzione propulsione bev/ibrida” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello 
(MO). 

2022 Responsabile scientifico del Progetto “Characterisation of structures and materials, not limiting to 
knitted and woven metal mesh based structures, for space applications” con l’Impresa Oxford Space 
Systems di Oxford (UK). 

2021-2022 Responsabile scientifico del Progetto “Progettazione di uno smorzatore centrifugo per ridurre i micro-
slittamenti in ottica di una riduzione delle emissioni di CO2” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello 
(MO). 

2021-2023 Partecipante del Progetto “iHannes - Tecniche e tecnologie innovative per il controllo di sistemi 
protesici avanzati di arto superiore” con l’Istituto Italiano di Tecnologia (IIT) e il Centro Protesi INAIL. 

2021 Responsabile scientifico del Programma “Structural Characterization of metallic mesh specimens for 
aerospace applications 2” con l’Impresa High Performance Space Structure Systems GmbH di Monaco 
di Baviera (Germania). 

2021 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo di una procedura di calcolo automatico per la 
progettazione di profili di contatto per pendoli centrifughi” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello 
(MO). 

2020-2021 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo di strumenti innovativi a supporto della progettazione 
dei sistemi veicolo” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2020 Responsabile scientifico del Progetto “Studio concettuale di uno smorzatore centrifugo per motori ad 
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alte prestazioni” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 
2020 Responsabile scientifico del Progetto “Studio dell’efficacia geometrica di un modulo filtrante ad azione 

foto-catalizzante mediante metodiche CAE” con l’Impresa B.M.D. S.p.A. di Tivoli Terme (Roma). 
2019 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo ed implementazione di algoritmi per la simulazione dei 

sistemi di distribuzione automobilistica” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 
2019 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo concettuale di geometrie di moduli filtranti ad azione 

foto-catalizzante” con l’Impresa B.M.D. S.p.A. di Tivoli Terme (Roma). 
2019 Responsabile scientifico del Progetto “Sviluppo di un applicativo software per la generazione e 

l’ottimizzazione soggetta a vincoli cinematici del profilo di alzata di una camma” con l’Impresa Ferrari 
S.p.A. di Maranello (MO).

2019 Responsabile scientifico del Progetto “Two-Axial Characterization of metallic mesh specimens for 
aerospace application” con l’Impresa Oxford Space Systems di Oxford (UK).  

2016 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo di procedure di calcolo numerico per lo studio e 
l’ottimizzazione di componenti per propulsori ad alte prestazioni” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di 
Maranello (MO). 

2016 Responsabile scientifico del Programma: “Progetto concettuale di una soluzione per lo scavo marino” 
con l’impresa Aalea S.r.l. di Fiumicino (RM) 

2015-2016 Responsabile scientifico del Programma “Metodiche assistite dal calcolatore per lo studio e 
l’ottimizzazione di propulsori ad alte prestazioni” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2015 Responsabile scientifico del Programma “Structural Characterization of metallic mesh specimens for 
aerospace applications” con l’Impresa High Performance Space Structure Systems GmbH di Monaco di 
Baviera (Germania). 

2014-2015 Responsabile scientifico del Programma “Analisi cinematica, dinamica e delle criticità progettuali di 
una trasmissione a doppio giunto bipode” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2014 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo di modelli numerici per la simulazione dei 
parametri di processo di un sistema di degasaggio per cavi sottomarini” con l’Impresa COMEA s.r.l. di 
Scauri (LT). 

2014-2015 Responsabile scientifico del Programma “Assistenza nell’ottimizzazione del progetto di dettaglio di un 
innovativo seggiolino antireflusso” con l’Impresa Dr. Albani LTD di Londra (UK). 

2014-2015 Responsabile scientifico del Programma “Metodiche CAE Multibody per la progettazione e 
l’ottimizzazione di trasmissioni meccaniche” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2013-2014 Responsabile scientifico del Programma “Metodiche CAE avanzate per la progettazione di prodotti 
innovativi” finanziato dalla Labor s.r.l. di Roma. 

2012-2014 Responsabile scientifico del Programma “Riduzione del rischio di capovolgimento nei trattori agricoli e 
forestali” finanziato dall’INAIL (Istituto Nazionale per l'Assicurazione contro gli Infortuni sul lavoro) 

2012-2015 Partecipante al Progetto di Ricerca “Ultralight Reflector Mesh Material for Very Large Reflector 
Antennas” finanziato da Space Engineering s.r.l. di Roma. 

2012 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo di modelli di simulazione delle cinematica e della 
dinamica di giunti di trasmissione IFA” con l’Impresa Ferrari S.p.A. di Maranello (MO). 

2012 Responsabile scientifico del Programma “Analisi dinamico-strutturale del cinematismo per motore a 
combustione interna oggetto della domanda di brevetto RM2010A000336” con l’Impresa Unit 1 s.r.l. di 
Roma 

2011-2012 Responsabile scientifico del Programma: “Disamina critica dello stato dell’arte dei dispositivi di 
sollevamento per disabili a bordo di veicoli”, nell’ambito del progetto “SMAIL - Soluzioni 
Meccatroniche per l’Ausilio alla mobilità individuale” finanziato dal Ministero dello Sviluppo 
Economico (Bando Made in Italy - Industria 2015) con la BestGroup s.r.l. di Torino. 

2011-2012 Partecipante al Progetto di Ricerca del “Sviluppo di dispositivi basati su sensori inerziali wireless per 
l'analisi strumentale dell'ergonomia del gesto lavorativo” con INAIL (Istituto Nazionale per 
l'Assicurazione contro gli Infortuni sul lavoro). 

2011 Responsabile scientifico del Programma “Studio tecnico funzionale di cateteri per uso interno” con 
l’impresa Johnson & Johnson Medical S.p.A. di Pomezia (Roma). 

2010 Responsabile scientifico del Programma “Studio tecnico funzionale di un reattore a cavitazione per 
impiego aerospaziale” con l’impresa WIXTA Industries S.r.l. di Roma. 

2009-2010 Responsabile scientifico del Programma “Ideazione e protipazione virtuale di un innovativo 
meccanismo per suturatore endoscopico” con l’impresa LED S.p.A. di Aprilia (Roma). 

2008 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo di una metodologia per la simulazione degli effetti 
di riempimento dell’apparato digerente umano” con l’impresa Johnson & Johnson Medical S.p.A. di 
Pomezia (Roma). 

2008-2009 Responsabile scientifico del Programma “Progetto concettuale di un innovativo dispositivo per la 
produzione di energia elettrica per usi domestici” con l’impresa Blue Magic s.r.l. di Cisterna di Latina 
(LT). 

2008 Responsabile scientifico del Programma “Analisi tecnico-funzionale per la variante della struttura di 
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supporto del sistema di compostaggio BIOMAX” con l’impresa Sorain Cecchini Tecno s.r.l. di Pomezia 
(Roma). 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Analisi tecnica delle metodologie di taratura di tachimetri 
digitali per uso automobilistico” con l’impresa Actia Italia s.r.l. di Torino. 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Analisi tecnico-funzionale per il sistema di compostaggio 
BIOMAX” con l’impresa Sorain Cecchini Tecno s.r.l. di Pomezia (Roma). 

2007-2008 Responsabile scientifico del Programma “Progettazione di una soluzione innovativa per un 
cinematismo per divani letto” con l’impresa Renato Nisi s.n.c..di Forlì (FC). 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Studio concettuale, progettazione, prototipazione e 
sperimentazione di ausili a supporto della riabilitazione motoria” con la Fondazione S. Lucia di Roma. 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Studio concettuale, progettazione, prototipazione e 
sperimentazione di ausili sportivi per disabili” con la Fondazione S. Lucia IRCCS di Roma. 

2007 Responsabile scientifico del Programma “Sviluppo ed applicazione di metodologie CAD parametriche e 
tridimensionali di supporto alla progettazione” con l’impresa Sorain Cecchini Tecno s.r.l. di Pomezia 
(Roma). 

2005-2007 Partecipante al progetto di ricerca “Sviluppo di modelli biomeccanici in ambiente virtuale per lo 
ottimizzazione degli abitacoli destinati a disabili” con la Guidosimplex s.r.l. di Roma. 

2006 Partecipante al progetto di ricerca “Studio preliminare di un azionamento a camma a fasatura ed alzata 
variabile” con la ditta Powertech s.r.l. di Modena. 

2004-2005 Partecipante al progetto di ricerca “Sintesi e progettazione di un meccanismo per la regolazione di 
infissi commerciali” con la ditta FALV s.r.l. di Pizzo (VV). 

2004 Partecipante al progetto di ricerca “Ottimizzazione strutturale di infissi in legno per incrementarne 
l’isolamento acustico” con la Laiser s.r.l di Vibo Valentia. 

2003 Partecipante al progetto di ricerca “Progettazione di un cinematismo per l’apertura di una porta per un 
modulo abitativo per usi militari” con la ditta Garofoli S.p.A. di Terni. 

2002 Partecipante al progetto di ricerca “Enumerazione di strutture cinematiche di meccanismi per 
sospensione di autoveicoli” con il Centro Ricerche Fiat Società Consortile di Orbassano (TO). 

2001-2002 Partecipante al progetto di ricerca “Sviluppo e implementazione di un modello di manichino 
vibrazionale per il calcolo in virtuale della vibrazione percepita” con il Centro Ricerche Fiat Società 
Consortile di Orbassano (TO). 

2001-2002 Partecipante al progetto di ricerca “Sviluppo di metodologie per lo studio e la progettazione di 
cinematismi apertura porte/bauli/cofani” con il Centro Ricerche Fiat Società Consortile di Orbassano 
(TO). 

2002 Partecipante al progetto di ricerca “Progettazione C.A.D. di un ecotrituratore automatico bimateriale 
con l’utilizzo di materiale di recupero” con la Recycling Gum S.r.l. di Corigliano Calabro (CZ). 

2002 Partecipante al progetto di ricerca “Layout di una cella robotizzata per il riciclaggio di materiali di 
frigoriferi” con la Plast Calabra S.n.c. di Corigliano Calabro (CZ). 

2002-2003 Partecipante al progetto di ricerca “Ricerca e sviluppo di un sistema elettrico di trazione ad autonomia 
energetica di un carrello ferroviario per controllo linee aeree” con la SIELCO S.r.l. di Vibo Valentia. 

2001 Partecipante al progetto di Ricerca “Sviluppo di un in prototipo di schienale dinamico a torsione 
adattabile destinato a soggetti affetti da distonia muscolare” con l’ITOP, Officine Ortopediche di 
Palestrina (Roma). 

Attività didattica 
Didattica universitaria: 
2020-oggi Titolare del corso di Tecniche Avanzate per la Progettazione Assistita dal Calcolatore dei corsi di 

Laurea Magistrale in Ingegneria Gestionale e Ingegneria Meccanica dell’Università degli Studi di 
Roma “Tor Vergata” 

2020-oggi Titolare del corso di Tecniche Avanzate per la Progettazione dei Dispositivi Protesici del corso di 
Laurea Magistrale in Ingegneria Medica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2014-oggi Titolare del corso di Prototipazione Virtuale dei corsi di Laurea Magistrale in Ingegneria Gestionale 
e Ingegneria Meccanica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2010-oggi Titolare del corso di Prototipazione Virtuale e Simulazione dei Sistemi Meccanici del corso di 
Laurea Magistrale in Ingegneria Meccanica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2011-oggi Titolare del corso di Bioprotesi del corso di Laurea Magistrale in Ingegneria Medica dell’Università 
degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2018-2020 Titolare del modulo di Disegno di Macchine nel corso di Disegno e Costruzione di Macchine del 
corso di Laurea in Ingegneria Energetica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2009 -2010 Titolare per affidamento del corso di Disegno Assistito dal Calcolatore del corso di Laurea 
Magistrale in Ingegneria Meccanica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2009-2010 Titolare per affidamento del corso di Disegno di Macchine 1 del corso di Laurea in Ingegneria 
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Meccanica/Energetica dell’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata” 
2004-2009 Titolare per affidamento del corso di Disegno di Macchine del corso di Laurea in Ingegneria 

Meccatronica presso la Sede distaccata di Colleferro (RM) della Facoltà di Ingegneria dell’Università 
degli Studi di Roma “Tor Vergata” 

2004-2005 Docente a contratto presso la Facoltà di Medicina e Chirurgia dell’Università degli Studi di Roma 
“Tor Vergata” dell’insegnamento di Analisi Matematica nell’ambito del Corso Integrato di Analisi 
Matematica e Elettronica nel Corso di Laurea di Tecnico Ortopedico. 

2003 Docente a contratto presso la Facoltà di Ingegneria dell’Università “Campus Biomedico” di Roma 
per il corso di Disegno Assistito dal Calcolatore per il corso di Laurea in Ingegneria Biomedica 

2002 Docente a contratto presso la Facoltà di Medicina e Chirurgia dell’Università degli Studi di Roma 
“Tor Vergata” dell’insegnamento di Meccanica Applicata alle Macchine nell’ambito del Corso 
Integrato di Meccanica, Disegno e Tecnologia dei Materiali nel Corso di Laurea di Tecnico 
Ortopedico. 

2001 Docente a contratto presso la Facoltà di Medicina e Chirurgia dell’Università degli Studi di Roma 
“Tor Vergata” dell’insegnamento di Bioingegneria Industriale per il corso integrato di Progettazione 
Meccanica, Misure Meccaniche e Bioingegneria Meccanica del corso di Laurea di Tecnico 
Ortopedico. 

__________________________________________________ 
2001-oggi Relatore o correlatore di oltre 160 tesi di laurea e dottorato su tematiche di progettazione 

meccanica, modellazione e simulazione dei sistemi meccanici, bioingegneria, disegno assistito dal 
calcolatore, realtà virtuale, ecc. 

Seminari tenuti su invito: 
2023 Relatore della relazione invitata “Advanced Pseudo-Rigid Body Models for the Design of Compliant 

Mechanisms” nell’ambito del 11th ECCOMAS Thematic Conference on Multibody Dynamics 
(Multibody 2023), 24-28 luglio 2023, Lisbona, Portogallo 

2021 Relatore dei seminari “Reverse engineering e stampa 3D per la realizzazione dei ricambi”, “Realtà 
virtuale e realtà aumentata per facilitare interventi di manutenzione e nuovi impianti” e “Laboratorio 
di ingegneria inversa e realtà virtuale” nell’ambito del corso di Smart Manufacturing del percorso 
formativo “Industrial Engineering e Management di Impresa”, Università degli Studi di Roma “Tor 
Vergata”, settembre-ottobre 2021. 

2019 Relatore della keynote “Design and simulation of compliant mechanisms using advanced pseudo-
rigid multibody models”, 2nd International Multibody Summer School, 22 May 2019, Parma, Italy. 

2019 Relatore del seminario “Seated Human Vibration”, Corso di Laurea e Laurea Magistrale in 
Ingegneria Medica, Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”, 22 Marzo 2019, Roma. 

2018 Relatore del seminario “Elasto-cinematica dei meccanismi cedevoli”, nell’ambito della Scuola di 
Dottorato, Politecnico di Torino, 5 luglio 2018. 

2016 Relatore del seminario “From computer-aided geometric assembly to multibody model”, nell'ambito 
del Multibody Dynamics Workshop 2016, tenutosi a Parma 11-15 Aprile 2016. 

2014 Relatore della relazione invitata “Implementazione di modelli di simulazione e discussione di 
tecniche e casi applicativi”, corso di formazione superiore in “Analisi dinamica con applicazione 
agli elementi finiti”, Consorzio TCN - Bergamo  

2008 Relatore della relazione invitata “La progettazione integrata lo strumento vincente per la 
competitività industriale” all’interno della giornata di studio Experience Solidworks 2009, tenutosi 
presso la sede della Nuovamacut Centro Sud s.r.l. di Roma 

2008 Relatore della relazione invitata “Applicazioni 3D nel settore della Nautica” all’interno del 
seminario “Innovazione nella nautica” tenutosi presso l’Università degli Studi di Salerno, 22 maggio. 

2008 Relatore del seminario “La progettazione integrata per l’ottimizzazione del prodotto e del processo” 
tenutosi presso la sede della Nuovamacut Centro Sud s.r.l. di Roma 

2005 Relatore del seminario “Modelli Antropometrici Parametrizzati per lo Sviluppo di Prototipi Virtuali 
di Ausilio per Disabili” tenutosi presso la sede ISMA (Istituto Sperimentale per la Meccanizzazione 
Agricola) di Monterotondo (RM). 

2005 Relatore del seminario “Modelli teorici e misure sperimentali per il Whole Body Vibration (WBV) 
Analysis”, tenutosi presso la sede ISPESL (Istituto Superiore per la Prevenzione e la Sicurezza del 
Lavoro) di Monte Porzio Catone (RM). 

2004 Relatore del seminario “Modelli virtuali predittivi del comfort vibrazionale degli occupanti di 
autovetture” tenutosi presso l’Università degli Studi di Roma “Tor Vergata”, Dipartimento di 
Ingegneria Meccanica 

2002 Relatore del seminario “Applicazioni della cinematica, della dinamica e della prototipazione 
virtuale nel settore della bioingegneria” tenutosi presso dell’Università “Campus Biomedico” di 
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Roma  
2002 Relatore del seminario “Computer Aided Design of Mechanisms” all’interno della Giornata di studio 

sulla progettazione dei Meccanismi, Bologna. 
2001 Relatore del seminario “Applicazioni delle Tecniche Multibody alla Progettazione Meccanica” 

tenutosi presso il Centro Ricerche Fiat di Orbassano (TO).  

Pubblicazioni 
Pubblicazioni per la didattica 
1 P.P. Valentini, “Simulazione di un meccanismo mediante Solidworks e CosmosMotion” paragrafo all’interno di 

[AA.VV. Cinematica e Dinamica dei Sistemi Multibody, Casa ed. Ambrosiana, 2009], pp. 347-353. 
2 P.P. Valentini, E. Pezzuti, G. Piscopo, A. Ubertini: “La rugosità: i parametri, le misure e l’influenza nella 

progettazione” capitolo elettronico integrativo all’interno di [E. Chirone, S. Tornincasa, Disegno tecnico industriale, 
vol. II, ed. Il Capitello, Torino, 2007].

3 P.P. Valentini “Formulazione dinamica con parametri di Eulero” capitolo all’interno di [AA.VV. Cinematica e 
Dinamica dei Sistemi Multibody, Casa ed. Ambrosiana, 2006], pp. 635-694. 

4 P.P. Valentini “Modelli di cuscinetti a strisciamento in regime di lubrificazione idrodinamica nell’analisi dinamica 
multibody” paragrafo all’interno di [AA.VV. Cinematica e Dinamica dei Sistemi Multibody, Casa ed. Ambrosiana, 
2006], pp. 507-520. 

Riviste e libri: 
1 M. Autiero, M. Cirelli, G. Paoli, P.P. Valentini, A data-driven approach to estimate the power loss and

thermal behaviour of cylindrical gearboxes under transient operating conditions, Lubricants, 11:303, 2023, doi
10.3390/lubricants11070303

2 L. Geronzi, A. Martinez, M. Rochette, K. Yan, A. Bel-Brunon, P. Haigron, P. Escrig, J. Tomasi, M. Daniel, A.
Lalande, S. Lin, D.M. Marin-Castrillon, O. Bouchot, J. Porterie, P.P. Valentini, M.E. Biancolini, Computer-
aided shape features extraction and regression models for predicting the ascending aortic aneurysm growth
rate, Computers in Biology and Medicine, Vol. 162, 107052, 2023, doi 10.1016/j.compbiomed.2023.107052

3 L. Geronzi, P. Haigron, A. Martinez,K. Yan, M. Rochette, A. Bel-Brunon, J. Porterie, S. Lin, D.M. Marin-
Castrillon, A. Lalande, O. Bouchot, M. Daniel, P. Escrig, J. Tomasi, P.P. Valentini, M.E. Biancolini,
Assessment of shape-based features ability to predict the ascending aortic aneurysm growth. Frontiers in
Physiology, 14:1125931, 2023, doi: 10.3389/fphys.2023.1125931

4 L. Geronzi, O. Bouchot, S. Lin, A. Martinez, A. Bel-Brunon, M. Sensale, A. Lalande, M. Rochette, P.P.
Valentini, M.E. Biancolini, Calibration of the mechanical boundary conditions for a patient-specific thoracic
aorta model including the heart motion effect, IEEE Transactions on Biomedical Engineering, (in press), doi
10.1109/TBME.2023.3287680

5 M. Autiero, M. Cera, M. Cirelli, E. Pennestrì, P.P. Valentini, Review with analytical-numerical comparison of
contact force models for slotted joints in machines, Machines, Vol 10(11): 966, 2022, doi
10.3390/machines10110966

6 M. Cera, L. D’Angelo, M. Cirelli, E. Pennestrì, P.P. Valentini,  Critical features of centrifugal pendulum
vibration absorbers dynamic modelling, Multibody System Dynamics, 2022 doi 10.1007/s11044-022-09849-6

7 M. Cirelli, F. Sarbia, O. Giannini, M. Cera, P.P. Valentini, E. Pennestrì, Virtual testing of a new conjecture for
the stone ascending device in Egyptian pyramids by means of a multibody dynamics simulation, Computer
Animation and Virtual Worlds, 2022 – doi 10.1002/cav.2125

8 M. Cera, M. Cirelli, L. Colaiacovo, P.P. Valentini, Second-order approximation pseudo-rigid model of
circular arc flexure hinge, Mechanism and Machine Theory, 175, paper 104963, 2022 - doi
10.1016/j.mechmachtheory.2022.104963

9 M. Cera, M. Cirelli, E. Pennestrì, R. Salerno; P.P. Valentini, Path-Constrained Points Synthesis of Symmetric
Mechanisms for Prescribed Higher-Order Curvature Features, Mechanism and Machine Theory, 167, paper
104562, 2022 - doi 10.1016/j.mechmachtheory.2021.104562

10 S. Nappi, L. Gargale, F. Naccarata, P.P. Valentini, G. Marrocco, A Fractal-RFID Based Sensing Tattoo for the
Early Detection of Cracks in Implanted Metal Prostheses, IEEE Journal of Electromagnetics, RF, and
Microwaves in Medicine and Biology, Vol.6(1), pp. 29-40, 2022.  doi 10.1109/JERM.2021.3108945

11 M. Cera, M. Cirelli, E. Pennestrì, P.P. Valentini, Nonlinear dynamics of torsichrone CPVA with
synchroringed form closure constraint, Nonlinear Dynamics, Vol. 105(3), pp. 2739 – 2756, 2021 – doi
10.1007/s11071-021-06732-5

12 M. Cera, M. Cirelli, E. Pennestrì, P.P. Valentini, Design analysis of torsichrone centrifugal pendulum
vibration absorbers, Nonlinear Dynamics, Vol. 104(2), pp. 1023 – 1041, 2021 – doi 10.1007/s11071-021-
06345-y

13 M. Cirelli, O. Giannini, M. Cera, F. De Simoni, P.P. Valentini, E. Pennestrì, The Mechanical Efficiency of the
Rzeppa Transmission Joint, Mechanism and Machine Theory, Vol. 164, paper 104418, 2021 – doi
10.1016/j.mechmachtheory.2021.104418
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14 M. Cera, M. Cirelli, E. Pennestrì, P.P. Valentini, The kinematics of curved profiles mating with a caged idle
roller - higher-path curvature analysis, Mechanism and Machine Theory, Vol. 164, paper 104414, 2021 – doi
10.1016/j.mechmachtheory.2021.104414

15 M. Cirelli, M. Cera, E. Pennestrì, P.P. Valentini, Non-linear design analysis of centrifugal pendulum vibration
absorbers: An intrinsic geometry-based framework, Nonlinear Dynamics, Vol. 102, pp. 1297-1318, 2020 - doi
10.1007/s11071-020-06035-1

16 P.P. Valentini, D. Pavia, E. Marotta, M. Cirelli, Interactive simulation of realistic flexible and tearable
membrane using virtual reality and haptic force-feedback interface, International Journal on Interactive
Design and Manufacturing, Vol. 14, pp. 813-822, 2020 - doi 10.1007/s12008-020-00667-8

17 M. Cirelli, O. Giannini, P.P. Valentini, E. Pennestrì, Influence of tip relief in spur gears dynamic using
multibody models with movable teeth, Mechanism and Machine Theory, 152, paper 103948, 2020 – doi
10.1016/j.mechmachtheory.2020.103948

18 P.P. Valentini, M. Cirelli, S. Di Donato, Compliant centrifugal pendulum as vibration absorber with second-
order elasto-kinematic approximation, Journal of Vibration and Control, 27(11-12), pp. 1370-1381, 2021 doi
10.1177/1077546320941712

19 M. Cirelli, V. Rossi, P.P. Valentini, E. Pennestrì, A dynamic model of a Cardan joint to evaluate the effect of
elasticity and manufacturing errors, International Journal of Vehicle Performance, 7(1-2), pp. 136-155, 2021
– doi 10.1504/IJVP.2021.113423.

20 M. Cirelli, E. Pennestrì, P.P. Valentini, R. Paga, Performance evaluation of different centrifugal pendulum
morphologies through multibody dynamics simulation, International Journal of Vehicle Performance, 7(1-2),
pp. 61-82, 2021 – doi 10.1504/IJVP.2021.113414.

21 M. Cirelli, E. Capuano, P.P. Valentini, E. Pennestrì, The tuning conditions for circular, cycloidal and
epicycloidal centrifugal pendula: A unified cartesian approach, Mechanism and Machine Theory, Vol. 150,
paper 103859 - doi  10.1016/j.mechmachtheory.2020.103859

22 C. Miozzi, G. Diotallevi, M. Cirelli, P.P. Valentini, G. Marrocco, Radio-mechanical Characterization of
Epidermal Antennas during Human Gestures, IEEE Sensors Journal, Vol.20(14), pp. 7588 – 7594, 2020 - doi
10.1109/JSEN.2020.2968386

23 M. Cirelli, J. Gregori, P.P. Valentini, E. Pennestri, A Design Chart Approach for the Tuning of Parallel and
Trapezoidal Bilar Centrifugal Pendulum, Mechanism and Machine Theory, Vol. 140, pp. 711-729, 2019. – doi
10.1016/j.mechmachtheory.2019.06.030

24 P.P. Valentini, M. Cirelli, E. Pennestrì, Second-order approximation pseudo-rigid model of flexure hinge with
parabolic variable thickness, Mechanism and Machine Theory, Vol. 136, pp. 178-189, 2018 – doi
10.1016/j.mechmachtheory.2019.03.006

25 M. Cirelli, P.P. Valentini, E. Pennestrì, A study of the non-linear dynamic response of spur gear using a
multibody contact-based model with flexible teeth, Journal of Sound and Vibration, Vol. 445, pp. 148-167,
2019 – doi 10.1016/j.jsv.2019.01.019

26 E. Pennestrì, P.P. Valentini, D. De Falco, The Moore-Penrose Dual Generalized Inverse Matrix  with
Application to Kinematic Synthesis of Spatial Linkages, ASME Journal of Mechanical Design, vol. 140 paper
102303-1, 2018 - doi 10.1115/1.4040882

27 P.P. Valentini, E. Pennestrì, Compliant four-bar linkage synthesis with second-order flexure hinge
approximation, Mechanism and Machine Theory, Vol. 128, pp. 225-233, 2018 – doi
10.1016/j.mechmachtheory.2018.06.003

28 M.E. Biancolini, P.P. Valentini, Virtual human bone modelling by interactive sculpting, mesh morphing and
force-feedback, International Journal on Interactive Design and Manufacturing, Vol. 12(4), pp. 1223-1234,
2018 - doi 10.1007/s12008-018-0487-3

29 P.P. Valentini, Natural interface for interactive virtual assembly in augmented reality using Leap Motion
Controller, International Journal on Interactive Design and Manufacturing, Vol. 12(4), pp. 1157-1165, 2018 -
doi 10.1007/s12008-018-0461-0

30 P.P. Valentini, M.E. Biancolini, Interactive Sculpting Using Augmented-Reality, Mesh Morphing, and Force
Feedback: Force-Feedback Capabilities in an Augmented Reality Environment, IEEE Consumer Electronics
Magazine Vol. 7(2), paper 8287045, pp. 83-90, 2018 - doi 10.1109/MCE.2017.2709598

31 E. Pennestrì, P.P. Valentini, An Application of Yaglom Algebra to Kinematic Synthesis of Linkages
for Prescribed Planar Motion of Oriented Lines, ASME Journal of Mechanical Design, 140(3),032302, 2018 –
doi 10.1115/1.4038924.

32 P.P. Valentini, E. Pennestrì, Second Order Approximation pseudo-rigid model of leaf flexure hinge,
Mechanisms and Machine Theory, Vol. 116, pp. 352-359, 2017 - doi. 10.1016/j.mechmachtheory.2017.06.007

33 A. Patrizi, E. Pennestrì, P.P. Valentini, Response to letter by Spector and Lieblich, Ergonomics, vol. 60(4), pp.
599-600, 2017 - doi 10.1080/00140139.2017.1282195

34 P.P. Valentini, E. Pennestrì, Elasto-kinematic comparison of flexure hinges undergoing large displacement,
Mechanisms and Machine Theory, Vol. 110, pp. 60-70, 2017 - doi 10.1016/j.mechmachtheory.2016.12.006

35 E. Pennestrì, P.P.Valentini, Classic Matrix Decompositions in Clifford Algebra with Applications to
Kinematic Analysis, Journal of Clifford Analysis, Clifford Algebras and their Applications, in press
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36 G. Frisardi, C. Murray, P.P. Valentini, E.M. Staderini, F. Frisardi, Implant primary stability and occlusion, in
Bone Response to Dental Implant Materials, 2017, Elsevier – doi 10.1016/B978-0-08-100287-2.00006-9

37 E. Pennestrì, P.P. Valentini, G. Figliolini, J. Angeles. Dual Cayley-Klein parameters and Möbius transform:
theory and applications, Mechanism and Machine Theory, 106, pp. 50-67, 2016 - doi
10.1016/j.mechmachtheory.2016.08.008

38 P.P. Valentini, E. Pezzuti, Accuracy in fingertip tracking using Leap Motion Controller for interactive virtual
applications, International Journal on Interactive Design and Manufacturing, vol. 11, pp. 641-650, 2017 - doi
10.1007/s12008-016-0339-y

39 G. Lamberto, V. Richard, R. Dumas, P.P. Valentini, E. Pennestrì, T.-W. Lu, V. Camomilla, A. Cappozzo,
Modeling the human tibiofemoral joint using ex vivo determined compliance matrices, ASME Journal of
Biomechanical Engineering, Vol. 138(6), 2016 - doi 10.1115/1.4033480

40 E. Pennestrì, V. Rossi, P. Salvini, P.P. Valentini, Review and comparison of dry friction force models,
Nonlinear Dynamics, Vol. 83(4), pp. 1785-1801, 2016 - doi 10.1007/s11071-015-2485-3

41 P.P. Valentini, M. Falcone, E. Marotta, E. Pennestrì, P. Salvini, Theoretical and experimental characterization
of a FEM element assembly for the simulation of very compliant knitted mesh, International Journal for
Numerical Methods in Engineering, 107(5) 419-429, 2016 – doi 10.1002/nme.5173

42 P.P. Valentini, E. Pennestrì, An improved three-dimensional multibody model of the human spine for
vibrational investigations, Multibody System Dynamics, Vol. 36, pp. 363-375, 2016 - doi 10.1007/s11044-
015-9475-6

43 E. Pennestrì, L. Quattrociocchi, P.P. Valentini, Biomechanical model for simulating impacts against protective
padding of sport facility, Sports Engineering, Vol.19(1), pp. 47-57, 2016 - doi 10.1007/s12283-015-0187-1

44 P.P. Valentini, E. Pezzuti, Computer-aided tolerance allocation of compliant ortho-planar spring mechanism,
International Journal of Computer Application in Technology, Vol 53, No. 4, pp. 369-374, 2016 – doi
10.1504/IJCAT.2016.076801.

45 A. Patrizi, E. Pennestrì, P.P. Valentini, Comparison between low-cost marker-less and high-end marker-based
motion capture systems for the computer-aided assessment of working ergonomics, Ergonomics, Vol.59(1),
pp.155-162, 2016 – doi 10.1080/00140139.2015.1057238.

46 E. Pennestrì, P.P. Valentini, Kinematics and Enumeration of Combined Harmonic Drive Gearing, ASME
Journal of Mechanical Design, vol. 137(12), paper 122303, 2015 – doi 10.1115/1.4031590

47 M. Barletta, G. Rubino, P.P. Valentini, Experimental investigation and modeling of fluidized bed assisted drag
finishing according to the theory of localization of plastic deformation and energy absorption, International
Journal of Advanced Manufacturing Technology, Vol. 77(9-12), pp. 2165-2180, 2015 – doi 10.1007/s00170-
014-6620-y
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